03 > Servomotory

Prislusenstvi

Servomotory a krokové motory

Linearni jednotky

Charakteristika

Pro pohon linedrnich modull se nejcastéji pouZzivaji krokové motory nebo servomotory, které umoznuji rychlé
posuny pri vysokych presnostech polohovani. Firma matis s.r.o. Vam mUze nabidnout Sirokou skalu téchto motor(
raznych velikosti a vykon( a samoziejmé i kompletni feSeni pohont vcetné ridicich systéma a kabelaze.

V neposledni fadé dokaZeme nabidnout i kompletni dodavku véetné bezvilovych pFevodovek a technickou
pomoc p¥i oZivovani systémd.

Aktuatory
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03 > Servomotory

Linedrni jednotky
PFisluSenstvi

objednaci kli¢

AC - servomotory

AC servomotor - FRAC

prisluSenstvi:
1: bez brzdy
B: s brzdou

Drazka pro pero:
0: bez drazky pro pero
K: s drazkou pro pero

Aktuatory

typ:

05: 50 W
10: 100 W
20: 200 W
40: 400 W
75: 750 W

napéti
23:230V

2e 0] o] [w] [z

Technicka data AC servomotoru

Symbol| Jednotka FRAC0522 | FRAC1022 | FRAC2022 | FRAC4022 | FRAC 7522
Pracovni napajeni V AC230 AC230 AC230 AC230 AC230
Jmenovity vykon P W 50 100 200 400 750
Jmenovity kroutici moment | Tc Nm 0,16 0,32 0,65 1,3 2,4
g vjmenovit)’/ proud Ic A (rms) 09 0,9 2 2 51
° Spickovy moment Tp Nm 0,48 0,96 1,95 3,9 7.2
5 $pickovy proud p | A(ms) 2,7 2,7 6 6 15,3
g Jmenovité otacky C ot/min 3000 3000 3000 3000 3000
Otacky na prazdno p ot/min 4500 4500 4500 4500 4500
Momentova konstanta Kt Nm/Arms 0,178 0,356 0,325 0,65 0,47
Back EMF konstanta Ke | Vrms/krpm 10,74 21,98 19,64 37,96 28,4
Odpor (mezi 2 fazemi) R Q 4,7 8 2,7 4,6 0,813
Indukce (mezi 2 fazemi) L mH 4,7 8,45 4,5 7 3,4
Pocet pélu P — 8 8 8 8 8
RozliSeni enkodéru CPR puls 2500 2500 2500 2500 2500
Typ enkodéru A/B/Z
Frekvencni pasmo enkodéru 200kHz
Napdajeni enkodéru 5VDC+5%
Momenty setrvacnosti rot. ] kg-m2 0,02 x10-4 0,036 x 104 0,26 x10-4 0,44 x10-4 1,4 x10-4
hmot, (0,022 x104) | (0,028 x10-4) | (0,3 x10-4) (0,48 x10-4) | (1,46 x104)
Hmotnost (vC. brzdy) M kg 0,45 (0,58) 0,63(0,76) 1,04 (1,85) 1,52 (2,06) 2,66 (3,32)
Brzdici moment Tb Nm 0,32 0,32 1,3 1,3 2,4
Napdjeni brzdy V V DC24+10% | DC24+10% | DC24+10% | DC24+10% | DC24+10%
Isolacni tFida B
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AC - servomotory

rozmery

Linearni jednotky
Prislusenstvi

Kroutici moment [Nm]
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Tabulka rozméru AC servomotora
A B C D E* F G H I J K L g
FRAC 0522 18,5 47,8 14 23,7 88(116,5) 25 300 12 2,5 ?8h6 32 45° §
FRAC 1022 18,5 47,8 14 23,7 [110(138,5) 25 300 12 2,5 ?8h6 32 45° %
FRAC 2022 18,5 47,8 14 23,7 105 (141) 30 300 7,8 3 214h6 48 45°
FRAC 4022 18,5 47,8 14 23,7 130 (166) 30 300 7.8 3 ?14h6 48 45°
FRAC 7522 18,5 47,8 14 23,7 140 (176) 40 300 9 3 ?19h6 | 56,5 45°
Pozndmka: () s brzdou
M N 0 P Q R S T U Vv W
FRAC 0522 45° |4-03/4 ©30-0.02/ g4 PCD45 42 300 14 10 3 6,2 3
FRAC 1022 45° 4-03,4 @30-002/ g4 PCD45 42 300 14 10 3 6,2 3
FRAC 2022 45° 4-05,5 @50-002/ 4 s PCD70 63 300 25 20 5 11,0 5
FRAC 4022 45° 4-05,5 ©50-0.02/ 5y PCD70 63 300 25 20 5 11,0 5
FRAC 7522 45° 4-06,6 @70-002/ 4 gy PCD90 80 300 25 20 6 15,5 6
Vykonové k¥ivky (M - n)
AC50W KF¥ivka (M, - n) (220V) AC100W KF¥ivka (M, - n) (220V) AC200W KF¥ivka (M - n) (220V)
E - E =
Spickovy moment E‘ . E : 8
05 § 7 Spickovy moment %.. . g
£ € o
o o >
B Trvaly moment € o5 — ; \ g1 ’ qL_)
:9 valy moment :g Trvaly moment [,
’ 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 AOUU\AEUU § 0 \\ E | \
4 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 X 9
Otéﬁky [min-1] Otééky [min-1] 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Otacky [min-1]
AC400W KFrivka (M, - n) (220V) AC750W KF¥ivka (M, - n) (220V)
$pickovy moment =] ’ Spitkovy moment
4 €
Z .
' 5
€ 4
2 o
Trvaly moment § Trvaly moment
0 < 0

Kroutici moment [Nm]
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Prislusenstvi

Frekvencni ménice

fizeni pro AC servomotory

Linedrni jednotky

+ Pouziti pro AC servomotory

+ PouZiti pro linearni a torzni motory

+ Maiji analogovy vstup pro fizeni polohy i otacek a momentu
* PWM signal (otacky, moment)

« S funkci elektr. prevodu funkce Puls/smér

+ I/0O digitalni signal

+ RS232 rozhrani

Objednaci klic

&
8
E typ
<
Spickovy proud:
36:36 A
18: 18 A
enkodér:

S: digitalni A/B signal analogovy sin/cos 1VPP
digitalni HallSensor (pouze pro 36 A)

D: digitalni (jen pro 18 A)

A: analogovy (jen pro 18 A)

Specifikace
o Symbol | Jednotka MD 36 X (D1) MD 18 X (D1))
g Spickovy proud (1 sec) Ip Aeff 25,5 12,25
g Trvaly proud Ic Aeff 8,5 4,25
> ,
g itk pulzu PU|ZnI‘VStl’Jp max. Z'M pulsy/s°
A/B signal max. 8 M inkrementu/s
o, , Digitalni 5V +5% RS422 5V +5% RS422 - jen pro analog
Signal encodéru y . . .
Analogovy 1Vp-p (Sin/Cos) 1Vp-p (sin/cos) - jen pro analog
DC - vstupni napéti (logika) 24VDC +£10%/1A
AC - vystupni napéti pro motor 100-240VAC +10%, 50-60Hz/1&3 faze
Digitalni vstupy 10 vstupl (5VDQ)
Digitalni vystupy 4 vystupy (1 rezervovany pro ovladani brzdy)
Dynamicky vystup brzdy DC24V/max.5A
Hmotnost m g 12509
Provozni teplota tp °C 0°C-45°C
Skladovaci teplota ts °C -20°C - +85°C

matis s.r.o., KaStanova 34, 620 00 Brno, tel.: +420 548 214 438, fax: +420 548 214 439, e-mail: info@matis.cz, www.matis.cz
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Rozhrani (porty ménice)
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Frekvencni ménice
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Linearni jednotky
PrisluSenstvi

rozmery

Aktuatory

port napajeni

port pro pFipojeni motoru

port pro pfipojeni brzdného odporu

port pro pfipojeni napajeni 24 VDC (logika)

MD-36S
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RS232 port

Servomotory

port pro pfipojeni kontroleru (PLC)

port zpétné vazby (enkodéru)




Linedrni jednotky
PFisluSenstvi

Aktuatory

Servomotory

03 > Servomotory mo'l-is

Servomotory

schema zapojeni

Zdroj napéti

24VDC
Brzdny odpor
4
Napajeci
3 kabel Frekvencni
ménic (Fizeni)
2
AC Servomotor
Notebook
Nadrazené
PLC (kontroler)
Popis systému
Pozice Nazev Popis
1 Napajeci kabel 1fazovy nebo 3fazovy AC
2 Napajeci kabel motoru 3fazovy napajeci kabel
3 Kabel pFipojeni brzdného odporu volitelné prislusenstvi
4 Kabel napajeni 24 VDC (logika) Napajeni Fizeni a E/A
5 Programovaci kabel RS232 (CN1) Spojeni's PC
6 Kabel PLC (kontroleru) (CN2) Pripojeni PLC
7 Kabel enkodéru (CN3) Pfipojeni enkoderu

matis s.r.o., KaStanova 34, 620 00 Brno, tel.: +420 548 214 438, fax: +420 548 214 439, e-mail: info@matis.cz, www.matis.cz
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Servomotory

prislusenstvi, kabelaz

Nazev Typ Popis (obsah sady) MnoZstvi
Napajeci konektor 1
Konektor pripojeni motoru

Sada konektord - PIN D1-CK1 Konektor brzdného odporu
(bez SCSI 20 konektoru pro encoder) ’ Konektor logiky

Konektor fizeni
MontaZzni nastroj
Konektor napajeni
Konektor pro pripojeni motoru
Konektor brzdného odporu
D1-CK2 Konektor logiky
Konektor fizeni
Konektor enkodéru
MontaZni nastroj
1fazovy filtr (FN2090-10-06)
EMI Core KCF-130-B
3fazovy filtr (FN3258-7-45)
EMI Core KCF-130-B

Sada konektor(i - PIN
(v€etné SCSI 20 konektoru pro encoder)

1fazovy filtr ve. pFisluSenstvi D1-EMC1

[NSY N [ NG W PN PN NS DR PUEND RN (PN RN RN (RN (IR RN N

3fézovy filtr v¢. prislusenstvi D1-EMC2

Propojovaci kabely

. . Zasuvka

Nazev Typ Popis na ménici
9-pélovy konektor délka: 2m zésuvka do ménice

A
RS-232 HEOOLMACR21D [ (I o 1 E CN1
kabel ﬁ

o AMP 4-pélovy k ki

i HVO4FRACP++A pelawyenexter

kabel

@ ' ! % Motor

Pro PHPOIENT 1\ 0aFRACPB | | \
L +20 (viz tabulka nize) ‘

motoru (bez

brzdy) (flexibilnf)
C AMP 6-pélovy konektor

Kabel HVO6FRACP++A EEE‘- E | ’

pro pripojeni | |\ ocrpacpag | Motor
motoru (s (flexibilni)
brzdou) L £20 (viz tabulka nize)
o SCSI 20 PIN
HVOOFRACE**A AMP 9-pélovy konektor a
D: o8 N — I
kabel enkodéru | HVOOFRACE++B ° ] 5 Gl
(flexibilnf) ‘
L +20 (viz tabulka nize)

Standardni délky kabelt

o 30 50 70 A0
L [m] 3 5 7 10

Linearni jednotky
PrisluSenstvi

Aktuatory

Servomotory
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25 »
£ Krokové motory
()
5 objednaci kli¢
krokovy motor - FRST
Provedeni:
0: 2S (2fazovy / 1 vystupni hridel)
s 1:2D (2fazovy / 2 vystupni hfidele)
l a 11: ST40
21:ST55
krok:
0: F (krok 1,8°)
typ:
24: 24V
: 2
]
3
X Rozméry ST40
* %ﬂ UL1061 AWGH#24
31+0.2 C{E; v
e o °

+0
0033

40
31+0.2
222

Lo
N

T
$ 0

47+0.75

N

4-M3x0.5x5DP

FRST01102401

1,8 1-pol

Rozméry ST55

L=300mm

1
. =7
43+0.1 {

3140.1

”_D]]]]]_ﬂ 2
000000

15.5

Servomotory

16+0.25

FRST02102401 |FRDT12102401| 1.8 1-pdél | 0,25 1.3 2,8 33 90 6 50,5 3,0
FRST02202401 |FRDT12202401| 1,8 1-pél | 0,60 1.3 4,0 7,0 171 6 65,0 4,0
FRST02302401[FRDT12302401] 1,8 1-pél | 1,05 1,2 56 13,0 290 6 87,0 53

matis s.r.o., Kastanova 34, 620 00 Brno, tel.: +420 548 214 438, fax: +420 548 214 439, e-mail: info@matis.cz, www.matis.cz




« 2fazové krokové motory (6 PIN kabel)

* Mikrokrokovani (déleni kroku)

+ Vystupni proud 0,2-2 A

* Maximalni frekvencni rozsah 150 000 Hz

* Rizeni puls/smér (1P)

+ Rizeni CW/CCW signalem (2P)

+ Rizeni A/B signal

* RoHS certifikace

» CE certifikace

Rozméry

Rozméry

Ménic pro krokové motory

Krokové motory

115

60
37

11.5
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Linearni jednotky
PrisluSenstvi

charakteristika

Aktuatory

——

25.5

Servomotory

L= —

Nazev Typ Popis Pripoj
6-polovy kabel
Kabel 1 v oorrsTPeea
motoru I

L +20 (viz tabulka nizZe)

: % Motor

Standardni délky kabelt

30

50

70 A0

L [m]

3







