matis s.r.o. je obchodni spolecnost zaloZena v roce 2002, kterd se od svého pocatku profiluje jako
spolehlivy dodavatel komponentl linedrni techniky, prevodovek a strojnich soucésti pro stavbu strojd.

V tomto katalogu vam predstavujeme ucelené portfolio linedrnich jednotek (moduld) a elektrickych
valcl (aktuatorl) pro FeSeni linedrnich posuvl v jedné nebo vice osach. Naleznete zde i kompletni
prislusenstvi pro stavbu viceosych polohovacich systému jako jsou propojovaci elementy, pfiruby pro
motory ¢i snimace polohy.

Linearni jednotky zde uvedené jsou od predniho evropského vyrobce linearnich moduld, italské
spolecnosti Motus Tech s.r.L.

Elektrické valce pochdazi z provenience taktéz italské znacky Camozzi Automation S.p.A., kterd je
jednim z prednich svétovych vyrobcl nejen elektrickych, ale i pneumatickych valct a komponentd.

Kromé produktd prezentovanych v tomto katalogu se déale spole¢nost matis s.r.o. zabyva prodejem
ostatnich typd linedrniho vedeni, zejména doddvkami vedeni s kombinovanymi rolnami némecké
znacky Winkel GmbH., pro kterou v Ceské republice vlastni vyhradni zastoupeni.

Vyznamnou ¢ast obratu dale tvorfi prodej linedrnich lozisek znacek NB (Japonsko), Thomson (USA]
¢i WON (Korea) a k tomu prislusnych kalenych vodicich tyci, které se déli na pozadované délky primo
ve skladu firmy v Brné.

Dale je spolecnost matis s.r.o. na ¢eském trhu reprezentantem vyrobce zdviznych a Uhlovych prevodovek
Unimec S.p.A. (Itdlie] a autorizovanym prodejcem Snekovych &i elnich prevodovek motive sir.L. (Italie)
a také $panélského vyrobce otoénych pohond a lozisek, spole¢nosti TGB Group Technologies S.L.

S kompletni $kalou nami dodavanych produktd se mlzete sezndmit na nasich webovych strankach
www.matis.cz

Vérime, Ze s nadimi sluzbami a kvalitou dodavanych komponentl budete spokojeni a tésime se na
spolupraci!

Ostatni katalogy matis zasleme na vyzadani
nebo jsou ke stazeni na webu www.matis.cz.
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Pfehled

Linearni jednotky
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Linearni jednotky
Prehled

moTuS

MTB - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem, 1 kolejnice

Vlastnosti

Vedeni

Pohon

e Vysoka rychlost

e Vysoké zrychleni
e Velké délky zdvihu
e Dobra presnost

Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vyska (mm)
MTB 42 460 1560 1560 3 6700 +0,05 42 59,5
MTB 55 820 1850 1850 3 6700 +0,05 55 76,5
MTB 80 1650 4500 4500 3 6700 +0,05 80 105,3
MTB 105 2750 7500 7500 3 6700 +0,05 105 132,5
MTE - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem, 2 kolejnice
Pohon Vedeni Vlastnosti

e Vysoka rychlost

e Vysoké zrychleni

e Velké délky zdvihu

e Dobra presnost

e MoZnost vysokého zatizeni
e Vysoka tuhost v ohybu

Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) Vyska (mm)
MTE 55 820 9180 9180 3 6700 +0,05 89 76,5
MTE 80 1950 17170 17170 3 6700 +0,05 114 104,5

MTS - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem, 2 kolejnice

Vlastnosti

¢ Vysoka rychlost

e Vysoké zrychleni

e Velké délky zdvihu

e Dobra presnost

e MoZnost vysokého zatizeni
e Vysoka tuhost v ohybu

Lin. jednotka Maximalni zatiZzeni Max. rychlost | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vydka (mm)
MTS 55 820 10800 10800 3 6700 +0,05 120 T35
MTS 80 1950 20200 20200 3 6700 +0,05 156 105
D)
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moTuS

Linearni jednotky
Prehled

MTF - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem, ploché, 1 kolejnice

Pohon

Vedeni

Vlastnosti

e Vysoka rychlost

e Vysoké zrychleni
e Velké délky zdvihu
e Dobra presnost

Linearnijed- | Pocet Maximalni zatiZeni TS TS BT Rozméry
notka voziku rychlost zdvih opakovana presnost
Fx (N) Fy (N] Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vyska (mm)
MTF 42 L 1 515 57/ 575 3 6000 +0,05 75 63
MTF 42 H 2 515 1275 1275 3 6000 +0,05 75 63

MTFD - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem, ploché, protibézné voziky

Vedeni

Vlastnosti

e Vysoka rychlost

e Vysoké zrychleni
e Velké délky zdvihu
e Dobra presnost

e Poi::et Maximalni zatizeni RS Ma)_(. Ma,"'v Rozméry
notka voziku rychlost zdvih opakovana presnost
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vy3ka (mm)
MTF 42D A 2 615 1275 1275 8 6000 +0,05 75 63
MTF 42D B 2 615 1275 1275 3 6000 +0,05 75 63

MUK - Linearni jednotky pohanéné kulickovym sroubem, sSiroké, 2 kolejnice

Vedeni Vlastnosti

m:m+@@

e Vysoka presnost
e MoZnost vysokého zatizeni
¢ Vysoka tuhost v ohybu

.L 0GR Poi::ete Maximalni zatizeni Max. Ma)_(. M‘Tx'v Rozméry
jednotka voziku rychlost zdvih opakovana presnost
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vydka (mm)

MUK 40-1 1 2750 2750 0,9 1200 +0,02 90 40

MUK 40-2 2 3500 3500 0,9 1200 +0,02 90 40

MUK 50-1 1 4500 4500 1,1 1500 +0,02 110 50

MUK 50-2 2 9750 9750 1.1 1500 +0,02 110 50

MUK 65-1 1 8500 8500 1,1 1500 +0,02 145 65

MUK 65-2 2 11200 11200 1,1 1500 +0,02 145 65

*] Max. rychlost jednotky s kul. Sroubem o max. mozném stoupani

matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214 438 | info@matis.cz | www.matis.cz 7



Linearni jednotky
Prehled

moTuS

MTZL - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem - pro osy Z, lehké, 1 kolejnice

Vlastnosti

e Velké délky zdvihu
e Dobra presnost

Vedeni

* L

S Pohon

Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm]) (mm) Sitka (mm) | Vyska (mm)
MTZ 55 L 1250 3000 3000 1 1500 +0,1 35 132
MTZ 80 L 2500 4500 4500 1 1500 0,1 80 198

MTZS - Linearni jednotky pohanéné ozubenym remenem - pro osy Z, tézkeé, 2 kolejnice

Vlastnosti

o Velké délky zdvihu

e Dobra presnost

e MoZnost vysokého zatizeni
¢ Vysoka tuhost v ohybu

Vedeni

Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost | Max. zdvih Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vydka (mm)
MTZ55S 1250 11000 11000 1 1500 +0,1 120 133
MTZ80S 2500 20200 20200 1 1500 +0,1 156 198
MTV - Linearni jednotky pohanéné kulickovym sSroubem, 1 kolejnice
Pohon Vedeni Vlastnosti

e Vlysokd presnost
e MoZnost vysokého zatizeni
¢ Vysoka tuhost v ohybu

m@mqp[i]

Lin. jednotka Maximalni zatiZzeni Max. rychlost | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fx (N) Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm) (mm) Sitka (mm) | Vydka (mm)
MTV 42 1250 1250 0,75 2600 +0,02 42 62,5
MTV 55 4500 4500 1 2600 +0,02 55 80
MTV 80 8500 8500 1,25 4800 +0,02 80 110

*] Max. rychlost jednotky s kul. Sroubem o max. mozném stoupani

matis s.r.o.
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Linearni jednotky
Prehled

moTuS

MVS - Linearni jednotky pohanéné kulickovym sSroubem, 2 kolejnice

Pohon Vedeni

@%@@

Vlastnosti

e Vysoka presnost

e Podpora kulickového Sroubu
pro vyssi rychlosti pfi
stejném zdvihu

e Vysoké axialni zatizeni

e Velké délky zdvihu

Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost* | Max. zdvih | Max. opakovana presnost Rozméry
Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm]) (mm]) Sitka (mm) Vyska (mm)
MVS 55 4500 4500 1,00 2600 +0,02 120 77,5
MVS 80 8500 8500 1,25 4800 +0,02 156 109
*) Max. rychlost jednotky s kul. Sroubem o max. mozném stoupani
MTL - Posuvové stoly s kulickovym sSroubem
Pohon Vedeni Vlastnosti

¢ Vysoka presnost

e Vysoké zatizeni

e Velké délky zdvihu

e S krycim méchem

¢ Sintegrovanymi snimaci

mDM#\_B_H_B_[

polohy
Lin. jednotka Maximalni zatizeni Max. rychlost* | Max. zdvih** | Max. opakovana presnost Rozméry
Fy (N) Fz (N) (m/s) (mm]) (mm) Sitka (mm) Vyska (mm)
MTL 155 4200 4200 1,25 1500 +0,02 155 60
MTL 225 9200 9200 1,5 1500 +0,02 225 75

* Max. rychlost jednotky s kul. Sroubem o max. moZném stoupani
** Max. zdvih jednotky s kul. Sroubem o max. mozném stoupani

matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214 438 | info@matis.cz | www.matis.cz 9






ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTB

MTBA2 ... 14
MTBDS5S ... 16
MTB8O ...... .. 18
MTB105 ... . 20

matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214 438 | info@matis.cz | www.matis.cz 1



Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTB mDTUE

1. hnaci pFiruba s Femenici 4. AL profil (tvrdé-eloxovany)
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele 5. hnana priruba se systémem vypnuti remene
3. vozik (jezdec) 6. hnaci hiidel

Oznadovani linedrnich modulii MTB a objednaci kéd

MTB - 42 - 0900 - F2 -C

Série
MTB
Velikost
42
55
80
105

Absolutni zdvih v mm

Hridel

FO: dutd hridel @10 mm

F2: dutd hridel @12 mm

M2L: plnd hfidel @12 mm vlevo

M2R: plna hridel @12 mm vpravo

D2: oboustranna plna hridel @12 mm

Drazka na pero
C:ano

Provedeni M2L Provedeni D2 Provedeni M2R

12 matis s.r.o. | KaStanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214438 | info@matis.cz | www.matis.cz



moTuS

Linearni jednotky
Linearni modul MTB

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené

hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.

Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pfi
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.
Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduli MTB

Fz

Lin. Priifez Max. | Max.vst. | Kmmo- | Posuv | o &r Typ ey | | it L
. 253 ment na- | vozikuna | . - . . setrvac- | setrvac-
modul profilu | rychlost | otacky z = remenice | Femene | remene . .
prazdno | 1 otacku nosti Ix nosti ly
v ni Mko D S
(mm) (m/s) (ot/min) (Nm) (mm) (mm) (mm) (cmé) (cmé)
MTB42 42 x 42 3 2000 0,3 90 27,4 ATL 5 12 11,8 14,2
MTB55 55 x 55 3 1500 0,4 120 37,0 ATL 5 16 36 45
MTB80 80 x 80 3 1150 0,5 160 49,7 ATL 5 25 183 226
MTB105 105 x 105 3 850 0,8 210 65,0 ATL 10 32 440 535
Zakladni technické parametry moduli MTB
. 2 . Max.
Lin. Délka Min. Max. Max. Max. Max. Max. Max. Max.
p . . opak. S S i
modul voziku zdvih zdvih = zatizeni | zatizeni | zatizeni | moment | moment | moment
presnost
Lv Smin (mm) Smax (mm) Fx Fy Fz Mx My Mz
(mm) (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm)
MTB42 130 100 6700 +0,05 460 1560 1560 20 59 59
MTB55 150 100 6700 +0,05 820 1850 1850 25 120 120
MTB80 230 100 6700 +0,05 1650 4500 4500 80 450 450
MTB105 250 100 6700 +0,05 2750 7500 7500 120 700 700

Hmotnosti linearnich jednotek série MTB

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTB 42 1,6 0,25
MTB 55 3,3 0,58
MTB 80 6,0 0,90
MTB 105 12,5 1,50

matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214 438 |
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MTB 42 mDTUE

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linedrni modul MTB 42 I

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci lista stredova
AOAAD03L

Snimac polohy
A9AAQ03._...

Bezvilovéa spojka

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista celni
AOAAD0TL
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Linearni jednotk ecH
L;neérnlijmodul aTB 55 mDTUS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTB 55

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci lista stfedova
ATAA003L

Snimac polohy
A9AA003_...

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista celnf
ATAAO0TL

L Bezvllova
spojka
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Linearni jednotky

Linearni modul MTB 80 mDTijS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTB 80

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci liSta stfedova
A2AA003L

Drzék snimace polohy
A9AA_AD8O

Snimac polohy
A9AAQQ3_...

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista ¢elni
A2AA001L

Bezvllova
spojka
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Linearni jednotky mDTﬁE

Linearni modul MTB 105

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTB 105

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci lista stredova
A3AA003L

Drzak snimace polohy
A9AA_AD105
y Snimac polohy
g A9AA003._...

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista celni

/ A3AAODTL

Z____ Bezvilova
spojka
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTE
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Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTE mDTUE

1. hnaci pfiruba s remenici 5. hnaci hridel

2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele 6. kolejnice lineadrniho vedeni

3. AL profil (tvrdé-eloxovany) 7. hnana priruba se systémem vypnuti remene
4. vozik (jezdec)

Oznacovani linearnich moduld MTE a objednaci kod

MTE - 55 -0900-L -F4-C

Série
MTE
Velikost
55
80
Absolutni zdvih v mm
Montaz voziku
R: vpravo
L: vlevo

Hridel

F2: duta hridel @16 mm

F4: duta hridel @19 mm

M6L: plna hridel @19 mm vlevo

M6R: plna hridel @19 mm vpravo

Dé: oboustranna plna hridel @19 mm

Drazka na pero
C:ano
0: ne

Plna hridel vlevo Oboustranné hridel Plna hridel vpravo Plna hridel vlevo Oboustranna hridel Plna hridel vpravo
Kolejnice vlevo Kolejnice vlevo Kolejnice vlevo Kolejnice vpravo Kolejnice vpravo Kolejnice vpravo
L-MéL L-D6 L-Mé6R R-Mé6L R-Dé R-M6R
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moTuS

Linearni jednotky
Linearni modul MTE

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten

zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Fz

Mz

/

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduld MTE

. o Kr. Posuv Oz &y Moment Moment
Lin. Prurez Max. Max. vst. ; Prumeér Typ Sirka - -
. 5 moment | vozikuna | . X < < setrvac- setrvac-
modul profilu rychlost otacky 7 o remenice remene remene . .
naprazdno | 1 otacku nosti Ix nosti ly
v ni Mko D S
(mm) (m/s) (ot/min] (Nm) (mm) (mm] (mm] (cmé) (cmé)
MTES5 55 x 55 3 1500 0,5 120 37,0 ATL 5 16 36 45
MTE80 80 x 80 3 1000 0,7 160 49,7 ATL 5 25 183 226
Zakladni technické parametry moduld MTE
Lin. Délka Min. Max. Max. opak. Max. Max. Max. Max. Max. Max.
modul voziku zdvih zdvih presnost | zatiZeni zatizeni zatizeni moment moment moment
Lv Smin (mm) Smax (mm) Fx Fy Fz Mx My Mz
(mm) (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm)
MTEbS5 150 100 6700 +0,05 820 9180 9180 280 345 345
MTE80 230 100 6700 +0,05 1950 17170 17170 527 620 620

Hmotnosti linearnich jednotek série MTE

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTES5 4,2 6,37
MTES80 8,0 1,10

matis s.r.o. |
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MTE 55 mDTUS

Rozmeérovy vykres o0
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Plna hridel vlevo Oboustranna hridel Plna hridel vpravo Plna hridel vlevo Oboustranna hridel Plna hridel vpravo
Kolejnice vlevo Kolejnice vlevo Kolejnice vlevo Kolejnice vpravo Kolejnice vpravo Kolejnice vpravo
L-M6L L-Dé L-Mé6R R-Mé6L R-Dé R-M6R
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTE 55 I

Prislusenstvi viz strana 101

Snimac polohy
A9AAD03._...

Upevnovaci lista stredova
ATAA003L

Bezvllova
spojka

. ¥ Priruba pro motor

prima

Upevnovaci lista celni
ATAA001L
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Linearni jednotky
Linearni modul MTE 80

MOTGS

Rozmeérovy vykres 230
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R-M6L

+420 548 214 438 |

Plna hridel vpravo
Kolejnice vlevo
L-Mé6R

Oboustranna hridel
Kolejnice vlevo
L-D6

Plna hridel vlevo
Kolejnice vlevo

L-MéL R-Dé
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Oboustranna hridel
Kolejnice vpravo

&

Plna hridel vpravo
Kolejnice vpravo
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTE 80 I

Prislusenstvi viz strana 101

Snimac polohy
A9AAD03._...

Upevnovaci lista stredova
A2AA003L

Bezvllova
spojka

. ¥ Priruba pro motor

prima

Upevnovaci lista celni
A2AA001L
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTS
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Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTS mDTUS

1. hnaci pfiruba s remenici 5. hnaci hridel

2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele 6. kolejnice lineadrniho vedeni

3. AL profil (tvrdé-eloxovany) 7. hnana priruba se systémem vypnuti remene
4. vozik (jezdec)

Oznacovani linearnich modulti MTS a objednaci kod

MTS - 55 - 0900 - F2 - C

Série
MTS
Velikost
55
80

Absolutni zdvih v mm

Hridel

F2: duta hridel @12 mm

F4: dutad hridel @14 mm

M6L: plnd hridel @16 mm vlevo

MéR: plna hridel @16 mm vpravo

Dé: oboustranna plna hridel @16 mm

Drazka na pero
C:ano
0: ne

Plna hridel vlevo M6L Oboustranna hridel Dé Plna hridel vpravo Mé6R
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Linearni jednotky
Linearni modul MTS

moTuS

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni Fz
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti

uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené Mz
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.
Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?

Fx

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduli MTS

. o Kr. mo- Posuv vo- o2 &y Moment Moment
Lin. Prurez Max. Max. vst. p Prumeér Typ Sirka - -
. 5 ment na- ziku na - X < < setrvac- setrvac-
modul profilu rychlost otacky a e remenice remene remene . .
prazdno 1 otacku nosti Ix nosti ly
v ni Mko D S
(mm) (m/s) (ot/min] (Nm) (mm) (mm] (mm] (cmé) (cmé)
MTS55 55 x 55 3 1500 0,5 120 37,0 ATL 5 16 36 45
MTS80 80 x 80 3 1000 0,7 160 49,7 ATL 5 25 183 226
Zakladni technické parametry moduld MTS
Lin. Délka Min. .. | Max. opak. Max. Max. Max. Max. Max. Max.
o . Max. zdvih = I e e
modul voziku zdvih presnost zatizeni zatizeni zatizeni moment moment moment
Lv Smin Smax (mm) Fx Fy Fz Mx My Mz
(mm) (mm) (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm)
MTS55 214 100 6700 +0,05 820 10800 10800 395 480 480
MTS80 304 100 6700 +0,05 1950 20200 20200 620 730 730

Hmotnosti linearnich jednotek série MTS

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTS55 4,8 0,37
MTS80 8,8 1,10
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Linearni jednotky

ecH
Linearni modul MTS 55 IIID I US
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTS 55

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci liSta stfedova
ATAA003L

Snimac polohy
A9AA003._...

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista celni
ATAAD0TL

Bezvilova
spojka
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Linearni jednotky

Linearni modul MTS 80 mDTijS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTS 80 I

Prislusenstvi viz strana 101

Upevnovaci liSta stfedova

‘ A2AA003L

Snimac polohy
A9AAD03_...

Priruba pro motor
prima

Upevnovaci lista celni
A2AAQ00TL

Bezvilova
spojka
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linedrni modul MTF I

N NANANNNTY
77& m ﬂ‘gi I:E:I
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MTFA2 . 42
MTFEA2D ... o 46
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Linearni jednotk ecH
L;neérnlijmodul aTF mDTUS

®

1. hnaci pFiruba s Femenici 4. vozik (jezdec)
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele 5. hnaci hridel
3. AL profil (tvrdé-eloxovany) 6. hnana priruba se systémem vypnuti remene

Oznadovani linedrnich moduli MTF a objednaci kéd

MTF - 42 - H -0900-F2-C

S0

MTF

Velikos
42

Verze
L: jeden vozik
H: dvojity vozik

Absolutni zdvih v mm

Hridel

F2: dutd hridel @12 mm

F4: dutd hridel @14 mm

MéL: plna hridel @16 mm vlevo

M6R: plna hridel @16 mm vpravo

Dé: oboustranna plna hridel @16 mm

Drazka na pero
C:ano
0: ne

Plna hridel dole M6L Oboustranna hridel D6 Plna hridel nahore M6R
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MOTGS

Linearni jednotky I
Linearni modul MTF

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.

Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

M
Fx

Fz

Mz

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduld MTF

Lin. Pocet Priifez Max) || Maxevsts || Fmo Sl S ResUVRINE 5 Typ fe- At | PCE LGy
g . 25 ment na- | vozikuna | . . = setrvac- | setrvac-
modul voziku profilu | rychlost | otacky 7 = remenice | mene remene . .
prazdno | 1 otacku nostilx | nostily
(ks) (mm) v(m/s) [ n1(ot/min) | Mko (Nm)| (mm) D (mm) S (mm) (cm4) (cm4)
MTF42 L 1 43 x 75 3 1400 0,3 130 40,2 ATL 5 12 28 37
MTF42 H 2 43 x 75 3 1400 0,5 130 40,2 ATL 5 12 28 37
Zakladni technické parametry moduli MTF
Lin. Pocet Délka Min. Max. :IZ)I((' Max. Max. Max. Max. Max. Max.
modul vozikt voziku zdvih zdvih opak. zatizeni | zatiZzeni | zatizeni | moment | moment | moment
presnost
Smin Smax
(ks) Lv (mm) (mm) (mm) (mm) Fx (N) Fy (N) Fz(N) | Mx(Nm) | My (Nm) | Mz (Nm)
MTF42 L 1 120 100 6000 +0,05 515 575 575 9 55 55
MTF42 H 2 2x 120 100 6000 +0,05 515 1275 1275 18 110 110

Hmotnosti linearnich jednotek série MTF

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTF42 L 2,4 0,32
MTF42 H 2,8 0,32
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Linearni jednotky

Linearni modul MTF 42 mDTﬁS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linedrni modul MTF 42

Prislusenstvi viz strana 101

Priruba pro motor
prima

Bezvilova
spojka

Snimac polohy
A9AAD03_...

Upevnovaci liSta stfedova
C4AADO3L
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Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTF D mDTUE

®

1. hnaci pFiruba s Femenici 4. vozik (jezdec)
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele 5. hnaci hridel
3. AL profil (tvrdé-eloxovany) 6. hnana priruba se systémem vypnuti remene

Oznadovani linearnich modulti MTF D a objednaci kéd

MTF D -42-A-0900-F2-C

Série
MTF D

Velikost
42

Smér pohybu (viz obrazek])

Absolutni zdvih v mm

Hridel

F2: dutd hridel @12 mm

F4: dutd hridel @14 mm

M6L: plna hridel @16 mm vlevo

M6R: plna hridel @16 mm vpravo

Dé: oboustranna plna hridel @16 mm

Smeér pohybu

Drazka na pero
C:ano
0: ne

Plna hridel dole M6L Oboustranna hridel D6 Plna hridel nahore M6R
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MOTGS

Linearni jednotky I
Linearni modul MTF D

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.

Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pfi
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Fz

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduli MTF D

Lin. Pocet Priifez Max) || Maxevsts || Fmo Sl S ResUVRINE 5 Typ fe- At | PCE LGy
g . 25 ment na- | vozikuna | . . = setrvac- | setrvac-
modul voziku profilu | rychlost | otacky prazdno | 1 ot4ku remenice | mene femene | " tilx | nosti Iy
(ks) (mm) v(m/s) [ n1(ot/min) | Mko (Nm)| (mm) D (mm) S (mm) (cm4) (cm4)
MTF42 D 2 43 x 75 3 1400 0,5 130 40,2 ATL 5 12 28 37
Zakladni technické parametry moduld MTF D
Lin. Pocet Délka Min. Max. :41):(' Max. Max. Max. Max. Max. Max.
modul vozikl voziku zdvih zdvih pi‘epsno-st zatizeni | zatiZzeni | zatizeni | moment | moment | moment
(ks) | Lv(mm) [Sn':’n':] fg;? (mm) | Fx(N) | Fy(N) | Fz(N) | Mx(Nm) | My(Nm) | Mz (Nm)
MTF42 D 2 120 100 6000 +0,05 515 575 575 9 55 55

Hmotnosti linearnich jednotek série MTF D

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kgl

[Kg]

MTF 42 D

2,8

0,32
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Linearni jednotky

Linearni modul MTF 42D mDTﬁS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linedrni modul MTF 42D I

Prislusenstvi viz strana 101

Priruba pro motor
= / pFima

Bezvllova
spojka

Snimac polohy
A9AA003_...

Upevnovaci lista stfedova
C4AAD03L
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Linearni modul MUK I

MUKA4O ... 52
MUKS0 ... o4
MUKG6S ... 96
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Linearni jednotky

Linearni modul MUK mDTﬁS

@M—B—H—B—‘ @

@

®

1. hnaci pfiruba s uloZzenim kulickového Sroubu
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele
3. kulickovy Sroub s predepnutou matici

4. jezdec modulu se zavity pro uchyceni upinaci desky
5. AL profil (tvrdé-eloxovany)

6. koncova priruba s ulozenim kulickového Sroubu

Oznadovani linedrnich moduli MUK a objednaci kéd

MUK - 40 -

0500 - 12 -

1 - 5

-R-S-C

MUK
Velikos
40
50
65
Jezdec [viz obrazek)
1: kratky
2: dlouhy
Absolutni zdvih v mm
Préimér Sroubu
S 12 mm
Modul s kratk d
odul s kratkym jezdcem 16 mm
20 mm
Stoupani Sroubu
05 mm
10 mm
16 mm
20 mm
Typ Sroubu
R: kulickovy
T: trapézovy (stoupéni na dotaz)
Upinaci deska
S:ano
0: ne

Drazka na pero
C:ano
0: ne
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Linearni jednotky
Linearni modul MUK

MOTGS

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni Fz
VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pfi
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Mz

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduld MUK

Lin. Priifez Délka . Max. Max. Max. Max. Max. Zakladni e o
. , Max. zdvih g P 100 mm
modul profilu voziku* zatizeni | zatizeni | moment | moment | moment | hmotnost zdvih
(mm) Smax (mm) | Fy (N) Fz (N) Mx (Nm] | My (Nm) | Mz (Nm) (kg) (kg)
MUK40-1 90 x 40 60 1200 2750 2750 85 145 145 1,2 0,45
MUK40-2 90 x 40 125 1200 3500 3500 210 350 350 2,1 0,45
MUK50-1 110 x 50 60 1500 4500 4500 325 210,0 210 1,6 0,55
MUK50-2 110 x 50 155 1500 9750 9750 600 800,0 800 2,8 0,55
MUK65-1 145 x 65 80 1500 8500 8500 550 330 330 2,8 0,75
MUK65-2 145 x 65 190 1500 11200 11200 950 1150 1150 4,1 0,75
* S pripojovaci deskou
Parametry kul. Sroubd moduld MUK
. Kulickovy Max. Max. Posuv na | Presnost Max. Kr. Max. ax. Momegt Momegt
Lin. modul - o5 & 55 & opak. moment o setrvac- | setrvac-
Sroub rychlost * | otacky KS | 1 otacku KS - o zatizeni . .
presnost |naprazdno nosti Ix nosti ly
[Dmme; v (m/s) n (ot/min) (mm) IT (mm) Mko (Nm) Fx (N) (cm4) (cm4)
MUKAO 12 x5 0,40 4800 5 ISO 7 +0,02 0,1 980 13 107
12x 10 0,90 5400 10 IS0 7 +0,02 0,1 750 13 107
16 x5 0,35 4200 5 IS0 7 +0,02 0,2 1850 30 209
MUK50 16 x 10 0,70 4200 10 IS0 7 +0,02 0,2 1420 30 209
16 x 16 1,10 4000 16 IS0 7 +0,02 0,3 1025 30 209
20x5 0,25 3100 5 ISO 7 +0,02 0,4 3597 90 687
MUKé5 20 x 10 0,50 3100 10 ISO 7 +0,02 0,4 2996 90 687
20 x 20 1,10 3300 20 ISO 7 +0,02 0,5 1798 90 687
* Rychlost posuvu zavisi i na délce zdvihu a zatizeni modulu
Pro presné stanoveni max. rychlosti pro vasi aplikaci nas kontaktujte
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MUK 40 mDTUS

Rozmeérovy vykres
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Rozméry pro pripojeni priruby pro motor
a prumér a délka vystupni hridele mohou —
byt upraveny podle pozadavku zakaznika. il I
26 Zdvih + 64 26
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Linearni jednotky I

mDTi:iS Linearni modul MUK 40

Prislusenstvi viz strana 101

R

Priruba pro motor
prima

[ Bezvilova
spojka

Snimac polohy
A9AAD03._...

Drzak snimace polohy
H9AA_001

Upevnovaci lista stredova

HOAAOQQ01L
Upinaci desky modulu MUK 40
MUK 40-2 - pro dlouhy jezdec MUK 40-1 - pro kratky jezdec
125 60
— | — |
_ pmh o B N B i i ) g N
@9 H7 40001 P4 H7 @9 H7
2,1 mm hloubka (8x) £0,01 10 mm hloubka (2x) 2,1mm hioubka (4x)
o 5 30 o 5
Pro stredici krouzek = 1001 ] Pro stredici krouzek
207 E E
/ d J
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s [T D o 5 OR© D S
9 | U N 5 U N
] ] S
SR L Van Yah) PanVanvas S S sl B f 1o sl B
ER AN AN o ] i I oA
i g
e an 11 = ah 11 -]
&0 o O & ém ¢ « PRI i B
& & A L N s
o) °
52
38001 38 %001 .76 Centralni maznice DIN 3405D 76
na obou stranach— opce
pro moduly s domazavanim=
* Linedrni moduly MUK jsou standardné beztdrzbové, Centralni maznice DIN 3405D
domazavani neni tfeba, v pfipadé pozadavku na obou stranach — opce D 3.5 E
na domazavani kontaktujte nase technické oddéleni. pro moduly s domazavanim=
ﬁ/@ - ;
Nkt
- - I 4'2
Lin. jednotka Délka (mm) Hmotnost (g) o DIN 562 - M4
Drazka pro 24
MUK 40-1 60 0,21 upeviovaci matice
MUK 40-2 125 0,44
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Linearni jednotky
Linearni modul MUK 50

MOTGS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Linearni modul MUK 50 I

Prislusenstvi viz strana 101

ey v

Priruba pro motor
prima

Bezvilova

spojka Snimac polohy

A9AA003._...
Drzék snimace polohy
H9AA_001
Upevnovaci liSta stredova
H-AA0O01L
Upinaci desky modulu MUK 50
MUK 50-2 - pro dlouhy jezdec MUK 50-1 - pro kratky jezdec
155 60
- © - Q|
— = ) e |
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POH?T —————————— 40 @5 H7 B9 HT7
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460,01 46001 8 Centralni maznice DIN 3405D na obou stranach — opce 8
pro moduly s domazavanim=
Centralni maznice DIN 3405D na obou stranach — opce D 3,5 E 52
pro moduly s domazavanim= Iam—
* Linedrni moduly MUK jsou standardné bezudrzbové, domazavani neni tieba, - i ©|
v pfipadé pozadavku na domazavani kontaktujte nase technické oddéleni. o ©|
o}
Nk o 85\
Lin. jednotka Délka (mm) Hmotnost (g) 4.2
N DIN 562 - M5
MUK 50-1 60 0,37 Drazka pro 8,2
upeviovaci matice
MUK 50-2 155 0,74 .
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MUK 65 mDTUE

Rozmeérovy vykres
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Linearni jednotky
Linearni modul MUK 65 I

moTuS

Prislusenstvi viz strana 101

Priruba pro motor
prima

Bezvllova

spojka Snimac polohy

A9AAOO3._...

Drzak snimace polohy
H9AA_001

Upevnovaci lista stredova

H-AA001L
Upinaci desky modulu MUK 65
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Lin. jednotka
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Hmotnost (g)
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Linearni modul MTZ L

MTZ55L ... 62
MTZBOL ... 64

matis s.r.o. | KasStanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214438 | info@matis.cz | www.matis.cz 59



Linearni jednotky ITIDT?EHIS

Linearni modul MTZ L

1. pfiruba s integrovanym systémem napinani femene 4. hnaci blok s ozubenou remenici
2. polyuretanovy ozubeny femen HTD - s ocelovym kordem 5. pfiruba se systémem napnuti femene
3. AL profil (tvrdé-eloxovany) 6. koncové pryzové dorazy

Oznacovani linearnich modulti MTZ L a objednaci kéd

MTZ L - 55 -0900 - M16 - C

Série
MTZ L
Velikost
50
80

Absolutni zdvih v mm

Hridel

Fé: dutéd hridel @16 mm

MéL: plna hridel @16 mm vlevo

M6R: plna hridel @16 mm vpravo

Dé: oboustranna plna hridel @16 mm
Drazka na pero

C:ano

0: ne

Plna hridel vlevo M16L Plna hridel vpravo M16R

Obrazky jsou ilustracni
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moTuS

Linearni modul MTZ L

Linearni jednotky

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni

VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Fz

Mz

/

N My
Fx
Fy
Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.
Zakladni dynamické parametry modulli MTZ L
Lin. Prifez Max. Max. — P¢’>suv Primér Typ Sirka Momegt Momegt
" 25 moment | vozikuna | . X o = setrvac- setrvac-
modul profilu rychlost |vst. otacky 2 e remenice | remene remene . .
naprazdno | 1 otacku nosti Ix nosti ly
(mm) v(m/s) | n1(ot/min)| Mko (Nm) (mm) D (mm) S (mm) (cm4) (cm4)
MTZ55-L 55 x 55 1 750 0,7 130 40,2 HTD 5M 25 36 45
MTZ80-L 80 x 80 1 900 0,8 192 59,7 HTD 8M 30 183 226
Zakladni technické parametry moduld MTZ L
z . Max.
. Délka Min. Max. Max. Max. Max. Max. Max. Max.
Lin. modul o . . opak. e gy it
voziku zdvih zdvih = zatizeni zatizeni zatizeni moment moment moment
presnost
Smin Smax
Lv (mm) (mm] (mm) (mm) Fx (N) Fy (N) Fz (N) Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm)
MTZ55-L 160 100 1500 +0,1 1250 3000 3000 45 220 220
MTZ80-L 260 100 1500 +0,1 2500 4500 4500 90 390 390

Hmotnosti linearnich jednotek série MTZ L

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTZ55-L 3,7 0,52
MTZ80-L 12,0 0,90
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MTZ 55 L mDTUE

v ;.
Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTZ 55 L

Prislusenstvi viz strana 101

Bezvllova
spojka

Priruba pro motor
prima

Snimac polohy
A9AA003_...

Montazni matice
DTMO05-M5
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Linearni jednotky

Linearni modul MTZ 80 L mDTijE

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTZ 80 L

Prislusenstvi viz strana 101

Bezvllova
spojka

Priruba pro motor
prima

Snimac polohy
A9AAD03._...

Montéazni matice
DTM08-Mé
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ecH Linearni jednotky
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Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTZ S mDTUE

hnaci blok s ozubenou femenici
priruba se systémem napnuti remene
koncové pryzové dorazy

kolejnice linearniho vedeni

1. pfiruba s integrovanym systémem napinani femene
2. polyuretanovy ozubeny femen HTD - s ocelovym kordem
3. AL profil (tvrdé-eloxovany)

No ok

Oznadovani linedrnich modull MTZ S a objednaci kéd

MTZ S - 55 -0900 - M6L - C

Série
MTZ S
Velikost
50 .
80 Drazka na pero
C:ano
Absolutni zdvih v mm 0: ne

Hridel pro MTZ55S | Hridel pro MTZ80S
Fé: dutd hridel @16 mm F25: dutd hridel @16 mm
MéL: plnd hridel @16 mm vlevo M25L: plnd hridel @25 mm vlevo
M6R: plna hridel @16 mm vpravo M25R: plna hridel @25 mm vpravo
Dé: oboustranna plna hridel @16 mm

Plna hridel vlevo M25L Plna hridel vpravo M25R
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moTuS

Linearni jednotky
Linearni modul MTZ S

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni

VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti

uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?2

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry modulli MTZ S

Fz

Mz

/

. o Kr. Posuv o5 S22 Moment Moment
Lin. Prurez Max. Max. p Prumeér Typ Sirka - -
" 254 moment | vozikuna | . ) z & setrvac- setrvac-
modul profilu rychlost |vst. otacky 2 e remenice | remene remene . .
naprazdno | 1 otacku nosti Ix nosti ly
(mm) v(m/s) | n1(ot/min)| Mko (Nm) (mm) D (mm) S (mm) (cm4) (cm4)
MTZ55-S 55 x 55 1 500 0,7 130 40,2 HTD 5M 25 36 45
MTZ80-S 80 x 80 1 900 0,8 192 59,7 HTD 8M 30 183 226
Zakladni technické parametry moduli MTZ S
A . Max.
. Délka Min. Max. Max. Max. Max. Max. Max. Max.
Lin. modul o . . opak. e gy it
voziku zdvih zdvih » zatizeni zatizeni zatizeni moment moment moment
presnost
Smin Smax
Lv (mm) (mm] (mm) (mm) Fx (N) Fy (N) Fz (N) Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm)
MTZ55-S 222 100 1500 +0,1 1250 11000 11000 395 480 480
MTZ80-S 404 100 1500 +0,1 2500 20200 20200 620 980 980

Hmotnosti linearnich jednotek série MTZ S

Linearni modul

Zakladni hmotnost linearniho modulu

Hmotnost na 100 mm zdvihu

[kg] [Kg]
MTZ55-S 5,1 0,60
MTZ80-S 15,0 1,55
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Linearni jednotky ecH
Linedrni modul MTZ 55 S mDTUS
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTZ 55 S I

Prislusenstvi viz strana 101

Bezvllova
spojka

Priruba pro motor
prima

Snimac polohy
A9AA003_...

,ﬁ Montazni matice
DTM05-M5
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Linearni jednotky =
Linearni modul MTZ 80 S mDTUS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTZ 80 S I

Prislusenstvi viz strana 101

Montazni matice
DTM08-Mé/M8

- e : A Bezvlilova

. spojka
Priruba pro motor
prima

rs\
Matice ¢tvercova, ocelova

DQMO06-01/ DIN562 M6

Snimac polohy
A9AAQQ3_...

Drzék snimace polohy
A9AA_AD8O

Montazni matice
DTM08-M6/M8
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linedrni modul MTV

MTV A2 78
MTVSS 80
MTVEBO ... 82
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Linearni jednotky
Linearni modul MTV

moTuS

1. predni priruba s ulozenim kuli¢ckového Sroubu
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele
3. AL profil (tvrdé-eloxovany)

4. vozik (jezdec) linedrniho modulu
5. kulickovy Sroub
6. zadni priruba s ulozenim kuli¢ckového Sroubu

Oznadovani linedrnich modulG MTV a objednaci kéd

MTV - 42 - 0500 - 12 -

Série
MTV
Velikost
42
55
80

Absolutni zdvih v mm

Pramér Sroubu
12 mm
16 mm
20 mm

Stoupani Sroubu
05 mm
10 mm
16 mm
20 mm

Typ Sroubu
R: kulickovy
T: trapézovy
(stoupani na dotaz)

76 +420 548 214 438 |
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ecH Linearni jednotky
mDTU5 Linearni modul MTV I

Fz

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni

VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na vyse Mz
uvedené hodnoty nebyl vztazen provozni koeficient
Zivotnosti. Ten zaleZi na zpUsobu nasazeni linearnich
jednotek v provozu. Zahrnuje jistou provozni bezpecnost.
Doporucujeme pri vypoctech a navrzich hodnotu tohoto
koeficientu fv =5,0.

Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduld MTV

Lin. Priifez Délka LFD Max. Max. Max. Max. Max. Zakladni 1T
. ; opak. . . Y . nost / 100
modul profilu voziku* - zatizeni zatizeni moment | moment | moment | hmotnost .
presnost mm zdvih
(mm) (mm) Fy (N) Fz (N) Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm) (kg) (kg)
MTV42 42 x 45 145 +0,02 1250 1250 20 45 45 1,8 0,45
MTV55 55 x 60 175 +0,02 4500 4500 30 155,0 155 3,2 0,6
MTV80 80 x 85 250 +0,02 8500 8500 90 500 500 7.5 1,2
* Bez krajnich stéracd
Parametry kul. Sroubd moduld MTV
. Kulickovy Max. Max. Max. Posuv na | Presnost L Max. ax. Momegt Momegt
Lin. modul = . 25 & 254 & moment o setrvac- | setrvac-
Sroub rychlost* zdvih otacky KS | 1 otacku KS 2 zatizeni . .
naprazdno nosti Ix nosti ly
DxP v (m/s) Smax n (ot/min) (mm) IT Mko (Nm) Fx (N) (cm4) (cm4)
(mm) (mm)
MTV42 12x5 0,35 2600 4500 5 IS0 7 0,2 980 15,1 15,3
12x10 0,75 2600 4500 10 SO 7 0,15 750 15,1 15,5
16 x5 0,35 2600 4200 5 IS0 7 0,2 1850 47,3 49,5
MTV55 16 x 10 0,75 2600 4500 10 ISO 7 0,15 1420 47,3 49,5
16 x 16 1,00 2600 3800 16 I1SO 7 0,1 1025 47,3 49,5
20x5 0,35 4800 4200 5 IS0 7 0,4 3597 190,2 190,2
MTV80 20x 10 0,65 4800 4000 10 IS0 7 0,4 2996 190,2 190,2
20 x 20 1,25 4800 3800 20 IS0 7 0,5 1798 190,2 190,2
* Rychlost posuvu zavisi i na délce zdvihu a zatizeni modulu
Pro presné stanoveni max. rychlosti pro vasi aplikaci nas kontaktujte
Hmotnosti linearnich jednotek série MTV
Linearni modul Zakladni hmotnost linearniho modulu Hmotnost na 100 mm zdvihu
[kg] [Kg]
MTV42 1,8 0,45
MTV55 3,2 0,60
MTV80 7.5 1,20
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MoOTuS

Linearni jednotky
Linearni modul MTV 42

Rozmeérovy vykres
o 14
AOAA001L E0AA003L <|< d
1 ‘ ‘ ‘ : DIN912 M4
@- -© 5 @
! /4
3 b & o & o 8 g
er— |
20
. " 30
Zdvih + 218
146
M57 8 20 53 53 20
]
)
_—
®
B
2X Q4HT T 7
Zdvih + 205
Zdvih + 105,5 98,5
15, Zdvih 12, 73 73 12
| B ! 7 15
AT d r
o |
w T
S
o
™
| 9.5 9,5
19 Zdvih + 173 12
17,5 0,01 17,5 10,01
Q3HTT 4
29
M4 T 8 =
T |0
‘i ~ @ @ — |~ ®
13] 16 |13
8
o 5,2
1
[e))
o

Pohled A Pohled B
Montazni matice
Rozmeéry pro pripojeni priruby pro motor DQMO05_02
a pramér a délka vystupni hridele mohou
byt upraveny podle pozadavku zakaznika.

| +420548 214 438 | infoldmatis.cz | www.matis.cz

78 matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-620 00 Brno



ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTV 42

Prislusenstvi viz strana 101

‘o
"// Snimac polohy
& A9AA003._...
Upevnovaci liSta stredova
EOAAD03L
Bezvilova
spojka

Upevnovaci lista celni
AOAA00TL

Priruba pro motor
prima
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MTV 55 mDTUS

Rozmeérovy vykres
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Rozméry pro pripojeni priruby pro motor
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Linearni modul MTV 55

Prislusenstvi viz strana 101

Snimac polohy
A9AA003_...

Upevnovaci lista stredova
ETAAQ03L

\ Bezvilova

spojka

Upevnovaci lista celni

x ATAADOTL
' PFiruba pro motor

prima
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Linearni jednotk ecH
L;neérnlijmodul yMTV 80 mDTUS

Rozmeérovy vykres
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MTV 80

Prislusenstvi viz strana 101

/ Snimac polohy
@ A9AA_AD8O

* "
Snimac polohy
v A A9AAAQD3 ...
v
Upevnovaci lista stredova

ol . E2AA003L
Bezvulova

spojka

Upevnovaci lista celni
A2AA001L
Priruba pro motor

prima
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mDTUS Linearni modul MVS
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Linearni jednotky mDTﬁS

Linearni modul MVS

o |1 o

® ® ®

. vozik (jezdec] linedrniho modulu
. pohybovy Sroub
. vodici kolejnice
. zadni priruba s uloZenim Sroubu

1. predni priruba s ulozenim Sroubu
2. kryci pasek (tésnici pasek] z korozivzdorné ocele
3. AL profil (tvrdé-eloxovany)

~N o~ Ol &~

Oznadovani linearnich moduli MVS a objednaci kod

MVS - 55 - 0500-16-05-R-C

Série
MVS
Velikost
55
80
Absolutni zdvih v mm
Primér Sroubu
16 mm
20 mm
Stoupani Sroubu
05 mm
10 mm
16 mm
20 mm
Typ Sroubu

R: kulickovy
T: trapézovy (stoupéni na dotaz)

Drazka na pero
C:ano
0: ne
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MOTGS

Linearni modul MVS

Linearni jednotky I

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni

VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.
Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?

Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.

Zakladni dynamické parametry moduld MVS

Fz

Lin. Prafez | Délka Max. Max. Max. Max. Max. Max. | Zakladni | Hmotnost
. ; opak. e edi /100 mm
modul profilu voziku > zatizeni zatizeni moment | moment | moment | hmotnost .
presnost zdvih
(mm) (mm) Fy (N) Fz (N) Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm) (kg) (kg)
MVS55 55 x 60 214 £0,02 4500 4500 395 480,0 480 3,2 0,6
MVS80 80 x 85 250 +0,02 8500 8500 620 730 730 7,5 1,2
* Bez krajnich stéracd
Parametry kul. Sroubt moduld MVS
Lin. Kulickovy Max. Max. Max. | Posuvna | Pfesnost rrll(:nT:a-- Max. ax. ::::‘V:EE re:::gf
modul Sroub rychlost* zdvih otacky KS | 1 otacku KS . zatizeni - -
prazdno nosti Ix nosti ly
DxP(mm)| v(m/s) |Smax(mm)| n(ot/min) (mm) IT Mko (Nm) Fx (N) (cm4) (cm4)
16 x5 0,35 2600 4200 D ISO 7 0,2 1850 47,3 49,5
S 16 x 10 0,75 2600 4500 10 I1SO 7 0,15 1420 47,3 49,5
16 x 16 1,00 2600 3800 16 IS0 7 0,1 1025 47,3 49,5
20x5 0,35 4800 4200 5 IS0 7 0,4 3597 190,2 190,2
MVS80 20 x 10 0,65 4800 4000 10 IS0 7 0,3 2996 190,2 190,2
20 x 20 1,25 4800 3800 20 IS0 7 0,2 1798 190,2 190,2

* rychlost posuvu zavisi i na délce zdvihu a zatizeni modulu
Pro presné stanoveni max. rychlosti pro vasi aplikaci nas kontaktujte.

Hmotnosti linearnich jednotek série MVS

Linearni modul Zakladni hmotnost linearniho modulu Hmotnost na 100 mm zdvihu
[kg] [Kg]
MVS55 32 0,5
MVS80 7,5 1,2
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Linearni jednotky
Linearni modul MVS 55

MOTGS
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Rozméry pro pripojeni priruby pro motor
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Linearni modul MVS 55 I

Prislusenstvi viz strana 101

L Upevnovaci liSta stredova

ETAA003L

Upevnovaci lista celni
\‘ ATAADOTL

Bezvilova
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\ x
Priruba pro motor

prima
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Linearni jednotky ecH
Linearni modul MVS 80 mDTUS
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DQMO06 DQM08 DTM08-M6

Rozméry pro pripojeni priruby pro motor
a pramér a délka vystupni hridele mohou
byt upraveny podle pozadavku zakaznika.
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Linearni modul MVS 80 I

Prislusenstvi viz strana 101

Bezvilova Upevnovaci lista stredova
spojka E2AA003L

Pfll'ru’ba pro motor Upevnovaci lista celni

prima A2AAD01TL
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ecH Linearni jednotky
mDTI_Iﬁ Linearni modul MTL I

MTL155 . 96
MTL225 ... . 98
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Linearni jednotky

Posuvova jednotka MTL mDTijE

N r=3r=y

@ O

@ ®

@ ®
predni priruba
kulickovy Sroub
pevné uloZeni kulickového Sroubu
konektor snimacl polohy
. jezdec posuvové jednotky

AL profil (tvrdé-eloxovany)

maznice pro domazavani

kryci méch

zadni priruba s ulozenim kuli¢kového Sroubu

gL =
0 © o

Oznadovani linedrnich moduli MTL a objednaci kéd

MTL - 155 - 0500 - 16 -

5

Série
MTV
Velikost
155
225

Absolutni zdvih v mm

Primér kuli¢kového Sroubu

16 mm

20 mm

Stoupani Sroubu
05 mm
10 mm
16 mm
20 mm

Kryci méch
A: S krycim méchem
0: Bez

Hridel
0: Bez snimacl koncovych poloh
1: Se snimaci koncovych poloh

Drazka na pero
C:ano
0: ne
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Posuvova jednotka MTL

Doporucené maximalni hodnoty zatiZzeni

VSechna data silovych a momentovych zatizeni a nosnosti
uvedena v tabulkach jsou pouze teoreticka. Na uvedené
hodnoty nebyl vztaZen provozni koeficient Zivotnosti. Ten
zalezi na zplsobu nasazeni linearnich jednotek v provozu.
Zahrnuje jistou provozni bezpeénost. Doporucujeme pri Mz
vypoctech a navrzich hodnotu tohoto koeficientu fv = 5,0.
Modul pruznosti: E = 70 000 N/mm?

Fz

Fy
Fx My
M=z
Vypocet hmotnosti plati pro linedrni moduly bez motord, prevodovek a snimact polohy.
Zakladni dynamické parametry moduld MTL
Lin. Prifez Délka | Max. opak. Max. Max. Max. Max. Max. Zakladni | Hmotnost /
modul profilu voziku presnost | zatiZeni zatizeni | moment | moment | moment | hmotnost | 100 mm zdvih
(mm) (mm) Fy (N) Fz (N) Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm) (kg) (kg)
MTL155 155 x 60 170 +0,02 4200 4200 280 450,0 400 5% 1,15
MTL225 225 x 75 220 +0,02 9200 9200 670 560 670 10,4 1,6

Parametry kul. Sroubt moduli MTL

Lin. Kulickovy Max. Max. Max. | Posuvna | Pfesnost nlf(:.nT:a-- Max. ax. re::'nv:gf Moment setr-
modul Sroub rychlost* zdvih otacky KS | 1 otacku KS . zatizeni ; vacnosti ly
prazdno nosti Ix
DxP Smax .
(mm) v (m/s) (mm) n (ot/min) (mm) IT Mko (Nm) Fx (N) (cm4) (cm4)
MTL155 16 x 5 0,35 1000 4200 5 IS0 7 0,3 7851 563,6 600,5
16 x 10 0,75 1250 4500 10 I1SO 7 0,2 7023 563,6 600,5
16 % 16 1,25 1500 4500 16 IS0 7 0,15 7400 563,6 600,5
MTL225 20 x5 0,35 1000 4200 5 IS0 7 0,3 11000 2208 2322,6
20 x 10 0,75 1250 4500 10 IS0 7 0,2 11200 2208 2322,6
20 x 20 1,50 1500 4500 20 I1SO 7 0,2 10500 2208 2322,6
*) rychlost posuvu zavisi i na délce zdvihu a zatizeni modulu
Pro presné stanoveni max. rychlosti pro vasi aplikaci nas kontaktujte.
Hmotnosti posuvovych jednotek série MTL
Linearni modul Zakladni hmotnost linearniho modulu Hmotnost na 100 mm zdvihu
[kg] [Kg]
MTL155 5% 1,15
MTL225 10,4 1,60
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Linearni jednotky ecH
Posuvova jednotka MTL 155 mDTUS

Rozmeérovy vykres
213 + Zdvih + (2 x SPC)
25_SPC 170 Zdvih SPC18
\ 13 265 @54
| | ~ [T TN .
«© + T~
‘ | 29
: © | gL
; N N2
o OO 0O

Pro rozméry SPC a A kontaktujte nase technické oddéleni

4x M5 hloubka 10 mm

a1
76,6
155 I
i
[{e)
o - L Ly o 2 Pohled A
© A M el | = ;
e et AR h e o
10 135 10 Qo ||| |7
11
25]|
S
S
S . s
8x M6 hioubka 10 mm t Maznice pro domazavani
max 22,5 A (n)x 120 A
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hloubka 3 mm |
o */ $§¢
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— © ©
¢ | | | @/ o
©- O . P
S ‘ ‘ ‘ N
otvory pro stfedici krouzky 30 110 0,02 30
@6 H7 hl. 8 mm

Pohled B
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Posuvova jednotka MTL 155

Prislusenstvi viz strana 101

Konektor snimace polohy

Snimac polohy
A9AA003._...

Bezvilova
spojka

Priruba pro motor
prima
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Linearni jednotky
Posuvova jednotka MTL 225

MOTGS

' Rozmeérovy vykres

270 + Zdvih + (2 x SPC)

220 Zdvih @80

48

<
Pro rozméry SPC a A kontaktujte nase technické oddéleni 4% M6 hloubka 12 mm
2
£ Pohled A
i Maznice pro domazavani
N
B (n) x 120 A
(%o & ¢ 0, 0% © ©
K L ) © e ©
N/ =5
. \
S — | \’:> — . .
] ]
:@ @ ' /
33 561 215 i ® ©
| ¢ & © © © [©)
90 & & O¢ @ @}
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© 10, 70 60 70 10 5 55
- BRE
] ) % & Pohled C
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R =] o) & @
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:: . ﬁQ 7 @ S co“ \/,,i,i,i,‘ ,,,,, 79 1
.= l \ g ai I q
gl \ ] | - ‘ I
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L] hloubka 3 mm
S ] c
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—s0 & o O N o
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otvory pro stredici krouzky
@8 H7 hi. 9 mm Pohled B
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Posuvova jednotka MTL 225

Prislusenstvi viz strana 101

Konektor snimace polohy

Snimac polohy
A9AA003._...

Bezvilova
spojka

Priruba pro motor
prima
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Linearni jednotky

Motory mDTijS

Servomotory a krokové motory

Pro pohon linedrnich moduld a elektrickych valcl se nejcastéji pouzivaji krokové motory nebo servomotory, které umozriuji
rychlé posuny pFi vysokych presnostech polohovani. Firma matis s.r.o. Vam mdzZe nabidnout $irokou $kalu téchto motort
rGznych velikosti a vykont a samoziejmé i kompletni Feeni pohond véetné fidicich systém a kabelaze.

Zajistujeme i kompletni dodavku systému véetné bezvilovych prevodovek a technickou pomoc pfi oZivovani systém.

PFi navrzich a dodavkach pohonu spolupracujeme s nasledujicimi vyrobci:

HIWIN. SIEMENS

£\ hELTA Schneider
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Upeviovaci listy

Rozmeéry bocnich upevinovacich List

5 o [

W5

@ ® :
= [T T

W3 ;T;
W2 Wé
Objednaci kody v tabulce oznacuji 1 ks listy Srouby NEJSOU soucasti dodavky!
Linearni modul H1 H2 H3 W1 w2 w3 W4 W5 Srouby | Norma Sroubd | Obj. kéd Listy
MTB 42 11,3 8,3 0,5 20 30 42 60 51 2x M4 DIN912 AOAAO003L
MTB/MTE/MTS 55 17,0 13,9 0,5 34 50 59 79 67 2x M5 DIN912 ATAA003L
MTB/MTE/MTS 80 24,0 17,9 0,5 55 80 80 116 100 2x M6 DIN912 A2AA003L
MTB 105 30,0 23,9 0,5 35 80 105 141 125 2x M8 DIN912 A3AAQ03L
MTF/MTF-D 42 13,6 10,5 0,5 34 50 75 99 87 2x M5 DIN912 C4AA003L
MUK 40 11,0 8,0 0,5 30 50 90 112 102 2x M4 DIN912 HOAAOQ1L
MUK 50 11,5 6,9 0,5 50 72 110 139 125 2x M6 DIN912 H-AA0O01L
MUK 65 11,5 6,9 0,5 50 72 145 174 160 2x M6 DIN912 H-AAQO1L
MTV 42 13,5 10,5 0,5 20 30 42 60 51 2x M4 DIN912 EOAAOQ03L
MTV/MVE/MVS 55 16,0 12,9 0,5 34 50 59 79 67 2x M5 DIN912 E1AA003L
MTV/MVE/MVS 80 28,0 21,9 0,5 55 80 80 99 87 2x M8 DIN912 E2AA003L

Rozmeéry celnich upeviovacich list

L1 Sroub 2 (upevnéni na modul)

L © © |

Wé

H1

$roub 1 (upevnéni desky)

g g
o
Wa
W5
Linearni modul H1 | L1 | W1 | W2 w3 W4 W5 Sroub 1| Sroub2 | Norma Sroubd | Obj. kéd listy
MTB 42 14 | 14 | 32 | 42 | 258 + zdvih | 272 + zdvih | 286 + zdvih | 2x M4 | 2x M4-10 DIN912 AOAAO001L
MTB/MTE/MTS 55 15 | 15 | 41 | 55 | 332+ zdvih | 347 + zdvih | 362 + zdvih | 2x M5 | 2x M5-12 DIN912 ATAA001L
MTB/MTE/MTS 80 16 | 16 | 54 | 80 | 438 + zdvih | 446 + zdvih | 454 + zdvih | 2x M6 | 2x M6-12 DIN912 A2AA001L
MTB 105 21 | 21 | 88 [ 105 | 475 + zdvih | 495 + zdvih | 517 + zdvih | 2x M8 | 2x M8-16 DIN912 A3AAQ001TL
MTF/MTF-D 42 - - - - - - - 2x M5 - - nejsou mozné*
MUK 40, 50, 65 - - - - - - - - - - nejsou mozné
MTV 42 14 | 14 | 32 | 42 | 205 + zdvih | 218 + zdvih | 232 + zdvih | 2x M4 | 2x M4-10 DIN912 ACAA001L
MTV/MVE/MVS 55 15 | 15 | 41 | 55 | 273 + zdvih | 288 + zdvih | 303 + zdvih | 2x M5 | 2x M5-12 DIN912 ATAAQ01L
MTV/MVE/MVS 80 16 | 16 | 64 | 80 | 351+ zdvih | 367 + zdvih | 383 + zdvih | 2x M6 | 2x M6-12 DIN912 A2AA001L

* jsou soucasti koncovych prirub
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Linearni jednotky

Snimace polohy mDiUS

<A9AA003-01
A9AA003-02
A9AA003-03

HIAAK-AD456 A9AAD03-04
A9AAD03-05
A9AA003-06

Snimace polohy

MTB-MTE-MTS105

’<A9AAOU3-U1

A9AA003-02
A9AA003-03
A9AAK-AD105 A9AA003-04
A9AA003-05
A9AA003-06

MTB - MTV42 - MTB-MTE-MTS-MTV-MVE-MVS55
MTF42 - MTF 42D

A9AA003-01

A9AA003-02
A9AA003-03
A9AAD03-04
A9AA003-05
A9AA003-06

e _ -

A9AA003-01
A9AA003-02
A9AAD003-03

A9AA003-04
A9AAK-AD8O A9AAD03-05

A9AAQ03-06
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Snimace polohy

Snimace polohy - technicka data

27
23,5

AN

6,1

EALLUFE]

<
1

. Vst | PMp | NPN | PNP_ | NPN | PNP__ | PNP
Magneticky snimat
Max. spinaci proud 200 mA

25V
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Linearni jednotky ecH
Priruby a spojky mDTUS

Prima priruba pro motor se spojkou - MK @ ® ©® @

1 - Motor

2 - PFima priruba pro motor - VK
3 - Spojka, je soucasti dodavky

4 - Linearni jednotka

Na zakladé vaseho poZadavku pFipojime k nasim modulim jakykoliv motor
nebo planetovou prevodovku. Kontaktujte nasi technickou podporu.

PFesné rozméry a CAD soubor odpovidajici primé priruby MK budou poskytnuty na dotaz.

Objednaci kod
MK - MTB55 - SMB6&0  Priruba MKijiz obsahuje

bezvilovu spojku GESM.
Prima priruba pro motor | ‘
Linearni jednotka
Typ motoru

Podle specifikace zakaznika

Bezvulové spojky

GESM14 - F8C - F14C

Typ / velikost spojek |
7,9, 14,19/24, 24/28, 28/38, 38/45 o . B
Prumer otvoru Volitelné

C: s drazkou pro pero
Nevyplnéno: bez drazky pro pero

p u - @ Maximalni mozny
é $L 0 w w JI]]) bezdrazky prenaseny kroutici moment
H | naboje spojky zavisi na
g ‘ prameéru otvoru.
S||_N S
! M ! s drazkou
Spojka je soucasti priruby MK, lze dodat i samostatné.
. Tin* S e F F
Veli- | pominat Tkmax* | Ms Naboj spojky Nmax A min | max f L 1 M N S P T E
kost
[Nm] | [Nm] [ INm] [WIkgl| JI[Kgm2] | [Nm] |[min-1]| [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
7 2,0 4 0,35 | 0,003 | 0,085x10 | 40,0 | 14 3 7 M2 | 22 7 8 6 10 | 60 | 40 | 150
9 5,0 10 0,75 | 0,007 | 0,420x10 | 28,0 | 20 4 10 | M25 | 30 10 10 8 10 | 20 | 50 | 234
1% | 125 | 25 1,40 | 0,018 | 2,600x10 | 19,0 | 30 6 16 | M3 | 35 11 13 10 | 15 | 20 | 55 | 322

19/24 | 17,0 34 11,00 | 0,071 | 18,100x10 | 14,0 40 10 20 M6 66 25 16 12 2,0 3,5 12,0 | 457
24/28 | 60,0 120 11,00 | 0,156 | 74,900x10 | 10,6 55 10 32 Mé 78 30 18 14 2,0 4,0 12,0 | 56,4
28/38 | 160,0 | 320 25,00 | 0,240 | 163,900x10 | 8,5 65 14 35 M8 90 35 20 15 2,5 5,2 13,5 | 72,6
38/45 | 3250 | 650 | 25,00 | 0,440 | 465,500x10 | 7,1 80 19 45 M8 114 45 24 18 3,0 5,6 16,0 | 833

* Jmenovité hodnoty TKN* a max. Tkmax* v tabulce plati pro naboje spojky s drazkou na pero!

Ms Utahovaci moment Sroubu Nm nmax  Maximalni pripustné otacky min-1
W  Hmotnost kg TKN Jmenovity prendseny kroutici moment Nm
J  Moment sertvacnosti spojky kgm? Tkmax Maximalni prenaseny kroutici moment Nm
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ecH Linearni jednotky
mDTUE PFiruby a spojky

Vrtani spojek
Vellkost Doporuéena vrtani spojek [mm) a pFipustny prenaseny kroutici moment Tkn[Nm] - plati pro tolerance hfidele ké bez drazky pro pero
04 | 05 | 06 | 07 | 08 | 09 | B10 | G611 | B12 | 014 | 015 | 016 | 019 | 020 | 022 | @24 | 325 | 328 | B30 | @32 | B35 | B38 | P40 | P42 | P45

7 0708|1011

9 1114 [ 171191222528

14 25129333741 |46 |50](58]62]66

19/24 23 | 25 | 27 | 32 | 34 | 36 | 43 | 45

24/28 23 | 25 | 27 | 32 | 34 | 36 | 43 | 45 | 50 | 54 | 57 | 63

28/38 58 | 62 | 66 | 79 | 83 | 91 | 100 | 104 | 116 | 124 | 133 | 145

38/45 58 | 62 | 66 | 79 | 83 | 91 | 100 | 104 | 116 | 124 | 133 | 145 | 158 | 166 | 174 | 187

Synchronizacni hridele - SWS-EE

Lt
H M
ti‘
R I
wi e
o Uiy g
ﬁ& ? ) Lw

—— jedna strana

T ] ] ] I .
1 1

Typ hfidele I 4
1

1

Linearni jednotka

........ 4 --- druhdstrana
MTB: 42, 55, 80, 105 Volitelné
:ﬂg gg gg C: s drazkou pro pero
T Nevyplnéno: bez drazky pro pero
Typ délky Pramér otvoru
LM: osova vzdalenost jednotek Délka [mm]

Lt: celkova délka hridele

Lt
LM

Pro vétsi vzdalenosti je nutné
hridel podporit loZisky.
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Linearni jednotky ecH

’ Stranova priruba - MSK

®\ - e 1. kryt
! 2.upevnéni Femenice svérnymi pouzdry

3.téleso z eloxovaného hliniku

4. ozubeny fremen

5.systém napinani femene (hodnoty napnuti
femene budou dodany spolu s pFirubami MSK)

6. motor

7.linearni jednotka (MUK, MTV])

S,

Instalaéni pozice motord a prirub MSK

-

D - motor U-motor R-motor L -motor
dole nahore vpravo vlevo

Pro pripojeni stranové priruby MSK musi byt hridel linedrni jednotky bez drazky na pero.

Technické udaje a rozmeéry

z G F Spoj svérnym pouzdrem
. S
I A O e {
° Bl
- w M
a . Spoj pero—-drazka
Q —
= =l
L1 @HJE)
G2 N
M
u ] a =
& f—
,,,,, mal = |9
- w — o
LA
R PR ,og ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
X
G
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Linearni jednotky

mDTﬁS PFriruby

Objednaci klic

MSK - MUK40 - MSM0408B

Stranova pFiruba MSK | ‘
Linearni jednotka
MUK: 40, 50, 65
MTV: 42, 55, 80
Typ motoru

Podle poZadavku zékaznika

Rozmeéry stranovych prirub pro motor MSK

Jednotka E (+0,5) L F G G2 K N
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)

MTV 42 58,5 113 52 39 88 26 6

MUK 40 100,0 179 70 41 - 31 2

MTV 55 MUK 50 100,0 179 70 41 - 31 2

MTV 80 MUK 65 145,0 220 90 51 - 43 2

Hodnoty uvedené v tabulce se mohou lisit v zavislosti na rozmérech pripojovaného motoru.

Presné rozméry a CAD soubor odpovidajici stranové priruby MSK budou poskytnuty na dotaz.
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Linearni jednotky ecH
Priklady sestaveni mDTUE

Priklady sestaveni X-Y-Z systému

Pro sestaveni X-Y-Z linearnich systémd nabizime vSechny potiebné upinaci a propojovaci komponenty jako Ghelniky,
mezikusy a dalsi upeviovaci komponenty podle pozadavku zakaznika.
Dodame Vam Vas systém ,.,na miru” véetné souborid 2D/3D.
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ecH Linearni jednotky
mDTUE Priklady sestaveni

Priklady sestaveni X-Y-Z systému
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Linearni jednotky ecH
Montazni elementy mDTUS

Montazni elementy pro sestaveni X-Y systému

Osa X: MTB, MTE, MTV, MTS, MVS, MUK=0° osaY:0°

OsaY
0sa X MTBI.,ZMTV MTNIIET?/I'TV MTBET?II'TV h;l;l)'sB MT55,5MVS MTSS,OMVS M/,l(j]K M5l.(l]K M6L;K
55 80
MTB, MTV 42 X X X
MTB, MTE, MTV 55 X X X X X
MTB, MTE, MTV 80 X X X X X X
MTB 105 X X
MTS, MVS 55 X X X X X X
MTS, MVS 80 X X X X X X
MUK 40 X X X
MUK 50 X X X X
MUK 65 X X X X X X

x = mozné propojeni

Osa X: MTB, MTE, MTV, MTS, MVS, MUK =0° osaY: 90°

Osa Y
0sa X MTBI.,ZMTV MThgTI:II'TV MThg,rfll'TV h;l;sB MTSS,SMVS MTSB,OMVS Ml.l:JK M5l:)K M6l;lsK
55 80
MTB, MTV 42 X X X
MTB, MTE, MTV 55 X X X X X
MTB, MTE, MTV 80 X X X X X X X
MTB 105 X X
MTS, MVS 55 X X X X X X
MTS, MVS 80 X X X X X X X
MUK 40 X X X
MUK 50 X X X X
MUK 65 X X X X X X

x = mozné propojeni
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Montazni elementy

Montazni elementy pro sestaveni Y-Z systému

Osa Y: MTB, MTE, MTV, MTS, MVS, MUK =0° osaZ:0°

OsaZ
OsaY MTZ55L MTZ 80 L MTZ55S MTZ80S MUK 40 MUK 50 MUK 65

MTB, MTV 42
MTB, MTE, MTV 55
MTB, MTE, MTV 80

MTB 105
MTS, MVS 55
MTS, MVS 80

MUK 40

MUK 50

MUK 65

X
X [X | X | X [X

X
X

X [ X | X | X [X | X | X |[X |X

x = mozné propojeni

Propojovaci mezikusy pro spojeni s Al-profily

Linearni jednotky musi byt uchyceny za hlinikovy profil. Nikdy za koncové priruby!
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Linearni jednotky ecH
Zadavaci formular mDTUE

Zadavaci formular pro navrh viceosého systému

] 8

YL

.

»\

Pracovni prostredi

napfr. logistika, slévérenstvi, automotive, prach, sucho, mokro, ...

Typ bfemene

napr. paleta, kontejner, obrobek, ...
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ecH Linearni jednotky
mDTUS Zadavaci formular

Délka bremene Sifka bremene Vyska bremene
mm mm mm
ZatiZeni (vaha bfemene) Hmotnost chapace Poloha tézisté Q,
kg kg mm
Poloha tézisté Q, Nakladaci vyska - d Vyska sloupli - S
mm mm mm
Bez podpirnych sloupd

Parametry vodorovné osy X

Zdvih - x, Celkova délka osy - X,

Rychlost pojezdu - v, Zrychleni - a, Cas na zdvih - t,

m/s m/s2 s

Parametry vodorovné osy Y

Zdvih -y, Celkova délka osy - Y,

Rychlost pojezdu - v, Zrychleni - a, Cas na zdvih - t,

m/s m/s2 s

Parametry svislé osy Z

Zdvih - z;, Vyska ke stropu - H

Rychlost - v, Zrychleni - a, Cas na zdvih - t,

m/s m/s2 s

Opakovana presnost D 0,05 mm D 0,1Tmm

Dalsi informace
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c< Elektrické valce
CAMOZZI 6E

Elektricke valce 6E
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Velikost 32, 40, 50, 63, 80, 100

118

L]

Elektrické valce 6E
Technicka data

<

CAMOZzzI

Automation

Elektrické valce 6E

Valce odpovidaji standardni normeé
IS0 15552

Vysuvny polohovaci systém
s pohonem kulickovym Sroubem

MozZnost pripojeni servomotoru nebo
krokového motoru pomoci pFimé
nebo stranové priruby.

Siroka $kala moznosti Fizeni motora.
Vsechny komunikacni protokoly

Predmazano na celou dobu Zivotnosti
(maintenance free)

Vysoka presnost polohovani
Extrémné nizka axialni vile
MozZnost pouZiti magnetickych
snimacu polohy

Integrovany anti-rotacni systém proti
pootoceni pistni tyce

Kryti IP40 / IP65

Siroka Skala upeviiovacich elementt
a prislusenstvi

Elektrické valce série 6E jsou elektrické valce s pohonem presnym
kulickovym Sroubem .Rotacni pohyb je prevadén na linearni vysuv
pomoci presného kulickového Sroubu . Elektrické valce rady 6E jsou
vyrabéné v 6 zakladnich stavebnich velikostech. Rozméry elektrickych
valcl série 6E jsou velmi podobné pneumatickym valcim a odpovidaji
standarddm normy IS0 15552. Z tohoto divodu je mozné pfi jejich
nasazeni pouzit montazni elementy a ostatni prislusenstvi urcené

i pro pneumatické valce Camozzi.

Elektrické valce rady 6E jsou vybaveny magnetem, ktery umoznuje
pouziti externich snimacl polohy (série CST a CSH), umoZziujici detekci
polohy pistni tyCe. K elektrickym valcdm Fady 6E je mozné pripojit
jakykoliv motor a to pomoci primé nebo stranové priruby

Vysokd presnost a snadna montaz ¢ini z valcl série 6E idealni feseni
pro rizné aplikace, zejména pro vicepolohové systémy.
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[ 4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Technicka data

Automation

Zakladni technicka data

32, 40, 50, 63, 80, 100

pomoci kluzného polymerového vedeni

pomoci pfimé nebo stranové priruby

Neni nutné. Kul. Sroub je predmazan na celou dobu Zivotnosti.

Standardni zdvihy
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Elektrické valce 6E ({4
Rozméry CAMOZZI

Automation

Rozméry elektrickych valcd 6E

SW3  SW1 L1 SW2 PL
\ VDo VA Y3
\ Y2
" A 5
m%§ . **% ********************** - w| e L K,,,,};
=
lu
AM | _WH_| N L N ]
N $2._
12 - st
)+ I
g@ R as
Al [
SR Ein ] B E— =
ONE] |
F1 F2 BG

+ = pripoctéte zdvih
* Rozmeér neni v souladu s normou IS0 15552

Rozméry v mm

o2 |2 | o0 | 1 [sas| 8 | - | - | - |wioras| @ | 15| 55 18 | 20 | 10 | ms | 21 | 0 Jove| 17
o0 [0 | w0 1 Jeas| 12| - | - | - Lwiets | 20 | 1m0 55 25 |3 | 16 |wa | a0 | 17 Jove| ¢
a0 |0 [sor| 18] 90 | 19 [105] 10 | 49 |wavers | 5 |ov1 | - |40 | o | a0 [0 39 | 22 Jovs] 0

32  [%5] 6 | 4 | - | - | - | - |30 |155]54]68[365] 5 | 1175 | 377
50 |4s5] 7 | 4 | - | - | - | - |38 |21 ]54]68[365] 5 | 2280 | 603
80 | 72| 8 | 8 [ M6 10| 3 | 12|49 | 20|54 68 [365] 5 | ec0 | 1370
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Elektrické valce 6E
Rozméry

<

CAMOZzzI

Automation

Oznacovani elektrickych valcu 6E a objednaci kod

- 032 - BS - 0200 - P05 - A - IPé5

Sene

Vellkost

AO

50

63

80

100

Kulickovy Sroub

Zdvih v mm

Stoupani kulickového Sroubu
P05 =5 mm
P10 =10 mm

P16 =16 mm (pouze vel. 40)
P20 = 20 mm (pouze vel. 50,80,100)
P25 =25 mm (pouze vel. 63)
P32 =32 mm (pouze vel. 80)
P40 = 40 mm (pouze vel. 100)
S vnéjSim zavitem
A:ano
X: ostatni provedeni

Kryti
Bez oznaceni = provedeni IP40

(nelze pro velikosti 80 a 100)
P =1P65

Prodlouzena pistnice (v mm)

Mechanickeé vlastnosti

Vel.32 | Vel.32 | Vel.40 | Vel.40 | Vel.40 | Vel.50 | Vel.50 | Vel.50
Pramér kuli¢kového Zroubu | [mm] 12 12 16 16 16 20 20 20
Stoupani kulickového Sroubu [mm] S) 10 5 10 16 5 10 20
Dynamicka tnosnost (C) IN] 6600 4400 12000 8500 9150 14900 11300 7800
Stredni hodnota axialniho IN] 525 440 950 850 1070 1180 1130 980
zatizeni (A)
Max. vstupni kroutici moment | [Nm] 2,50 2,80 5,50 6,50 8,20 9,10 10,90 13,60
Max. rychlost vysuvu* [m/s] 0,56 1,12 0,42 0,84 1,33 0,33 0,67 1,33
Max. vstupni otagky lot/min] | 6670 6670 5000 5000 5000 4000 4000 4000
Max. zrychleni [m/s?] 25 25 25 25 25 25 25 25
Vel. 63 | Vel. 63 | Vel. 63 | Vel. 80 | Vel. 80 | Vel. 80 | Vel. 80 | Vel. 100 | Vel. 100 | Vel. 100 | Vel. 100
Pramér kulickového Zroubu | [mm] | 25 25 25 32 32 32 32 40 40 40 40
Sl A e [mm] 5 10 25 5 10 20 32 5 10 20 40
sroubu
Dynamicka Gnosnost (C) IN] | 17700 | 20500 | 11300 | 26300 | 52500 | 28200 | 26100 | 35100 | 55900 | 45300 | 55900
Stredni hodnota axialniho | 1\ | 4405 | 2050 | 1535 | 2085 | 5250 | 3550 | 3845 | 2785 | 5590 | 5705 | 8875
zatizeni (A)
Max. vstupni kroutici INm] | 16,60 | 19.90 | 2490 | 30 36 30 36 72 86 86 108
moment
Max. rychlost vysuvu* Im/s] | 027 | 053 | 133 | 023 | 047 | 094 | 150 | 019 | 038 | 075 | 1,05
Max. vstupni otagky lot/min]| 3200 | 3200 | 3200 | 2810 | 2810 | 2810 | 2810 | 2250 | 2250 | 2250 | 2250
Max. zrychleni m/s2l | 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25

(A) Hodnota se vztahuje na ujetou vzdalenost 10 000 km (viz diagramy .. Zivotnost valce podle primérné pGsobici axialni sily”).
* Maximalni rychlost otaceni valce se méni podle zdvihu (viz diagramy ., Maximalni rychlost valce podle jeho zdvihu“).
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Elektrické valce 6E [ L4
Technicka data CAMOZZI

Automation

Konstrukce elektrickych valcu 6E a soupis komponent

Dil Material
1. Matice na pistni tycCi Ocel, pozinkovana
2. Tésnéni pistni tyce PU
: . , ; . . 0 n 3. Kluzné vedeni pistnice Technopolymer
' 4. Predni priruba Eloxovana pevnostni slitina AL
5. Pistni ty¢ Nerezova ocel
* 7 PR T Z 6. Magneticky krouzek Plastoferrit
S 7 e I “o 7. Profil valce Eloxovany hlinik
i N 8. Kluzak kul. Sroubu Hlinikova slitina
N 9. Tésnéni v koncové poloze NBR
| | 10. LoZisko Ocel
11. Zadni priruba Eloxovana pevnostni slitina AL
12. Kulickovy Sroub Ocel

Prislusenstvi elektrickych valcl 6E - viz strany 131 aZ 153
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Elektrické valce 6E
Technicka data

Prislusenstvi elektrickych valcu 6E - viz strany 133 az 155

=

GY - Vyrovnavaci
spojka

U - Matice na pistni ty¢

R - Zadni prirubové
uchyceni se sférickym
okem

D-E - Upevnovaci
deska

Oto¢na kombinace
C+L+S

GA - Kloubové oko ZC - Patkové uchyceni

Uhlové

Rt

C+C-H - Patkové
uchyceni pfimé

B-6E - Patkové
uchycenf

L - Patkové uchyceni
primé

G - vidlice na pistnici

FM - Priruba pro
motor na téleso CM

CM - PFima priruba AM - PFima priruba

pro motor - téleso

LY

BA-6E - Upevnovaci
listy

BF - UloZeni kyvného
uchyceni

=

L=

Pridavné vedeni
(jednotkal

FN - Kyvné uchyceni

PM - Stranova priruba
pro motor - KOMPLET  pro motor - KOMPLET

GKF - Deska na
pistnici s vyrovnavaci
spojkou

@ ®

GK - Flexibilni spojka

\

—_
BG - bocni upevnovaci
listy

AR - Prima priruba
pro motor
KOMPLET - typ AR

=

Matice do drazek
profilu

VSechna prislusenstvi jsou doddvana samostatné. Pouze matice U je nasazena na pistnici.
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Elektrické valce 6E ({4
Vypocty CAMOZZI

Automation

Vypocet Zivotnosti elektrickych valcu 6E

Pro spravné stanoveni Zivotnosti a navrhu el. valce Fady 6E
musite vzit v Gvahu nasledujici provozni faktory:

Mezi ty nejdilezitéjsi patfi:
1. Dynamické parametry jako rychlost posuvu a zrychleni
. Provozni cyklus

2
3. Pracovni prostredi
4. Obecné pozadavky na vykon: opakovatelna presnost, presnost polohovani atd.

Stanoveni Zivotnosti poctem otacek kul. Sroubu

Definice provoznich velicin:

L, = Zivotnost valce uréena poctem otacek kuli¢kového Sroubu L = c 106
C = Dynamicka unosnost valce [N] F,, = prdmérna plsobici axialni sila [N] r En* fur
f,, = Bezpecnostni koeficient podle pracovnich podminek

Stanoveni Zivotnosti v délce pohybu pistnice

Definice provoznich velicin: L. p
Lym = Zivotnost valce v nabéhanych km [km] Lym = L =
P = stoupani BS kulickového Sroubu [mm] 10
Stanoveni Zivotnosti v hodinach provozu

Definice provoznich velicin: L

Ly, = Zivotnost valce v provoznich hodinach Ly = J

N, = pramérny pocet otacek kul. droubu RDS [ot/m] M * 60

provozni podminky zrychleni [m/s?] rychlost [ m/s ] pracovni cyklus f,, koeficient
lehké <50 <05 < 35% 1,0+1,25
standardni 50+15,0 05+1,0 35% +65% 1,25+1,5
tezké > 15,0 >1,0 > 65% 1,5+3,0
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Elektrické valce 6E
Vypocty

Vypocet Zivotnosti elektrickych valch 6E

Analyza pracovniho cyklu systému s el. valcem je nezbytna pro vypocet primérného axialniho zatizeni F,, a poctu
primérnych otacek n,, které plsobi na valec. Standardné se pracovni cyklus sklada z nékolika fazi a pro kazdou
jednotlivou fazi musime znat zrychleni, konstantni rychlost nebo zpomaleni.

Fm = vypoclet prdmérné axialni sily
N = vypocet primérnych otacek

NiZe uvedenad tabulka uvadi hodnoty zrychleni, rychlosti a zpomaleni pro kazdou jednotlivou fazi pracovniho cyklu.

Ey

|

- ”(Fal
{

3. Mgy tar) + ('Fw:l3 “Myer " tyer) + (Ftt‘.|.3 gy ta) + (-F;ma “Man * tan) + (qus “Myen * tuen) + (Fa‘uB “Nan * tan)

(a1 * tar) + (Myer * tuer) + Mgy~ tan) + ot (an  tan) + My " tuen) + (Mg tan)

Faze 2

Faze ,.n”

Priklad aplikace

Faze 1

Faze 2

Faze 3

Timto
zplsobem je

Fa =142 N;
Ngy = 630 rpm;
tar = 0,7 %;

Fap = 616 N;
Ngz = 450 rpm;
Loz = 4.8 %;

Fag = 997 N;
Ng3 = 240 rpm;
ta = 7,1 %

Zrychleni
Konstantni rychlost
Zpomaleni

Zrychleni
Konstantni rychlost
Zpomaleni

Fyey =98 N;
Nyer = 1260 rpm;
tyer = 12,9 %y

Fuez =589 N;
Nyez = 900 rpm;
by = 33,3 %;

Fyez = 981 N;
Myez = 480 rpm;
tyes = 28,6 %

Fa2
Fvc2
Fd2

Fan
Fven

Fyy =54 N;
ngy = 630 rpm;
tyr = 0,7 %;

Fyp = 562 N;
Ngy = 450 rpm;
taz = 4.8 %;

Fy3 = 965 N;
Ny = 240 rpm;
taz = 7,1 %;

Ky = (Fgy My~ tar) + (Fex *Nper * tuer) + (Fh My tan)
Ky = (F3 -z taz) + (Fiez “ Mz ~ tuez) + (Fi - az - taz)
K3 =(F¢:33'“as'taa)+(F3f3'“v:3‘ts:3)+(Fds‘3'nﬂa'tdﬂ)

(a1 * tar) + (Myer * toer) + (g “tar) + oo+ (Mg Lan) + (Myen * tuen) + (Man * tan)
tar Flyey Htgr + ot tan Ftyen + tan

na2 ta2
nvc2 tve2
nd2 td2
nan tan
nven tven
ndn tdn

Ty =gy + 1ty +tay

Ty = taz + tucz + taz
Ty =gz + byez + Las

My = (Mg~ tar) + (Muct * tuer) + (Mg * tar)
Ny = (Mg * taz) + (Myz * tuca) + (Nga -~ taz)
N3 = (Nag * taz) + (Muca * tuea) + (g3 -~ taz)

mozné urdcit:

A’na zaver R TSR,
vime, ze: ™ (114 +?tz+?l3} '

_Mtnytng

ST AT, T, oeoTTem

Zrychleni

Konstantni rychlost
Zpomaleni

CELKEM 100,0
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Elektrické valce 6E ({4
Vypocty CAMOZZI

Automation

Vypocet potiFebného krouticiho momentu [Nm]

Fa = Celkova vnéjsi ax. sila (zatiZeni) na pistnici [N] Cror = Cu1 + Cyz + Cus
p = Stoupani kuli¢kového Sroubu [mm]

n = Vykon Foop 1
Cwm1 = Kroutici moment nutny pro pfekonani vnéjsiho zatizeni [Nm] Cmi = 57000 R
Jror = Moment setrvacnosti rotujicich ¢asti [kg-m2] Jror = g +Jy) - 1076

Jp = Moment setrvacnosti rotujicich komponentd s pevnou délkou [kg-m2]
Jy =Moment setrvac¢nosti rotujicich komponentd s proménlivou délkou [kg-m?]

Ky = Soucinitel setrvacnosti rotacnich soucasti s proménnou délkou [kg-mm2/mm] Jy=Ky-C

C = Zdvih pistnice [mm]

@ = Uhlové zrychleni [rad/s?] a- 211000
a = Linearni zrychleni kul. Sroubu [m/s2] W= f

Cwz = Kroutici moment nutny pro prekonani setrvacnosti rotujicich ¢asti [Nm]

Cvz =Jror @

n
Fr7 = Sila potfebna k presunu posuvnych soucasti [N] Fpp = Fpp + Fry
Frg = Sila potrebna k presunu posuvnych soucasti s pevnou délkou [N]
Fry = Sila potfebna k presunu posuvnych soucasti s proménlivou délkou [N]
m¢q = Hmotnost komponentd s pevnou délkou [kg] Frp=mcy-a
K:v = Koeficient hmotnosti pro komponenty s proménlivou délkou [kg/mm]
Cy3 = Kroutici moment potrebny pro presun posuvnych soucasti [Nm] Fry =KpyC-a
Con = Frr-p 1
M3 7 2m-1000 7

Hodnoty hmotnosti a pevnych a rotaénich momentu setrvaénosti soucasti el. valcl Fady 6E

Velikost JF [kg-mm?] KV [kg-mm2/mm] mC1 [kgl KTV [kg/m]
32 2,88 0,02 0,15 0,79
40 7,92 0,05 0,43 0,98
50 21,77 0,12 0,70 1,13
63 66,35 0,30 1,07 1,38
80 230,89 0,81 2,25 1,87
100 526,49 1,98 3,94 2,37
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Zivotnost valce v zavislosti na primérné aplikované axialni sile (standardni podminky pouziti)

Z 2100 Z3.500
P w
1.800 3.000
1.500 2.500
1.200 2.000
g —32x5 A0S
~_ | ] e 40x10
900 S N 32x10 1.500 = ---40x16
600 \ 1.000 T e T
R —— R
300 500
0 0
0 2.000 4,000 6.000 8.000  10.000 0 2.000  4.000 6.000 8.000  10.000
L (km) L (km)
Velikost 32 Velikost 40
F = Axialni sila [N] F = Axialni sila [N]
L = Zivotnost [km] L = Zivotnost [km]
Krivka stanovena pro koeficient fw = 1 KFivka stanovena pro koeficient fw =1
= 7.000 = 7.000
iy o
6.000 6.000
5.000 5.000
4.000 4000 [
—50x5 —63x5
------ 50x10 \ --83x10
3.000 —-50x20  3:000 | ---63x25
2.000 2.000 S
1.000 1.000
0 0
0 2.000  4.000 6.000 8.000  10.000 0 2.000  4.000 6.000  8.000  10.000
L (km) L (km)
Velikost 50 Velikost 63
F = Axialni sila [N] F = Axialni sila [N]
L = Zivotnost [km] L = Zivotnost [km]
Krivka stanovena pro koeficient fw = 1 Krivka stanovena pro koeficient fw = 1
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Zivotnost valce v zavislosti na primérné aplikované axialni sile (standardni podminky pouZziti)

= 14.000 = 21.000
12,000 18,000 H—%
10.000 |\ 15.000 {41
8.000 e 12.000
—80x5 —100x5
oL ...... 8ox10 Vo™ e | e 100x10
6.000 N —80x20 9,000 e | --100x20
T, | - 80X32 - 100x40
4.000 e e 6.000
\\
\
2.000 —— 3.000
0 0
0 2000 4000 6000 8000  10.000 0 2000 4000 6.000 8.000  10.000
L (km) L (km)
Velikost 80 Velikost 100
F = Axialni sila [N] F = Axialni sila [N]
L = Zivotnost [km] L = Zivotnost [km]
Krivka stanovena pro koeficient fw = 1 Krivka stanovena pro koeficient fw = 1
Max. pripustna rychlost posuvu v zavislosti na délce zdvihu
21,20 @ 1,60
£ E
> >
1,05 1,40
0,90 1,20
075 1,00
0,60 05 0,80 —40x5
-“32)(10 ...... 4OX1O
---40x16
0,45 0,60
0,30 0,40
0,15 \ 0,20 \
—
0,00 0,00
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500 600 700
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V = Rychlost [m/s] V = Rychlost [m/s]
¢ = Zdvih [mm] ¢ = Zdvih [mm]
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< Elektrické valce 6E
CAMOZzZI Vypocty

Max. pripustna rychlost posuvu v zavislosti na délce zdvihu
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V = Rychlost [m/s]
¢ = Zdvih [mm]
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Elektrické valce 6E ({4
CAMOZzI
Automation
' Max. axialni sila na pistnici el. valce v zavislosti na délce jeho zdvihu
Z 1250 = 3500
g n
1000 2800
750 2100
—40x5
o —40x10
—32x10 —40x16
500 1400
250 700
Vypocty
0 0
0 100 200 300 500 0 100 200 300 400 700
C (mm)
Velikost 32 Velikost 40
F = Staticka axialni sila [N] F = Staticka axialni sila [N]
¢ = Zdvih [mm] ¢ = Zdvih [mm]
Z 6000 = 9000
g g
4800 \\ 7200 \
3600 5400
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1200 1800
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0 200 400 600 1000 0 300 600 1200
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F = Staticka axialni sila [N] F = Staticka axialni sila [N]
¢ = Zdvih [mm] ¢ = Zdvih [mm]
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[ L4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Max. axialni sila na pistnici el. valce v zavislosti na délce jeho zdvihu

Z 14000 Z 20000
w w
11200 16000
8400 12000
—@80-5 —@100-5
—@80 - 10 —@100 - 10
—@80 - 20 —@100 - 20
5600 —@80 - 32 8000 —@100 - 40
2800 4000
0 0
0 300 600 900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500
C (mm) C (mm)
Velikost 80 Velikost 100
F = Staticka axialni sila [N] F = Statickd axialni sila [N]
¢ = Zdvih [mm] ¢ = Zdvih [mm]

CM - Prima priruba pro motor - zakladni téleso

Material: eloxovany hlinik
Dodavka obsahuje:

1x téleso priruby

4x montazni Sroub

+ = pripoctéte zdvih

FL
l —
[a 4
g .
aggsnlﬂl R = ’
Model Vel. XT E @D TG FL oL OM(H7) T | Hmot. (g)

CM-6E-32 32 201 46,5 42 32.5 46 29 32 4 9 100
CM-6E-40 40 224 55,4 52 38 49 36 37 4 9 150
CM-6E-50 50 267 64,9 58 46.5 56 39 42 4 9 225
CM-6E-63 63 306,5 75,0 60,5 56,5 64 48 47 4 9 280
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Elektrické valce 6E ({4
Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

FM - redukcni priruba na téleso primé priruby CM

A
. g = LT
Material: eloxovany hlinik .|| [|{e ] “EH-AFHE o = 2 L0
Lol sp
Dodévka obsahuje: ' . or
1x priruba Tz
1x pruzna bezvllova spojka ===
4x montazni &roub I
Je==
+ = pripoctéte zdvih
FM- CM- MTB-
eear0100] 32 | e | o0 | 210 30 6 1 9 32 42 29 - 45
FM- CM- MTB-
eE-40-0400| 40 | szo | ouo. | 242 50 35 20 18 37 40 33 - 70
FM- CM- MTB-
_6E-50-0400 50 GE-50 040- 284 50 6 19 17 42 60 37 - 70
FM- CM- MTB-
ee-e30750] 63 | sres | o5 | 325 | 70 6 28 26 47 80 43 - 90

FM-

-6E-32-0100| M3 37

o~

3.5 8 8 22,0 9 18 2 65 0,78

FM-

sE-40-0400| M5 43 35 35 10 14 40,0 125 25 3 140 | 0,78

FM-

-6E-50-0400 M5 49 14 4.5 12 14 37,3 12,5 25 3 210 0,78

FM-

-6E-63-0750 Mé 54 24 4.5 15 19 54,8 17 34 10 565 0,78

(él)
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CAMOZzzI

Automation

Elektrické valce 6E
Prislusenstvi

Prima priruba pro motor - sada AM

Sada AM obsahuje:
1x télo priruby, 1x koncova prirubka,
1x bezvilova spojka

4x Sroub pro montaz k valci

4x Sroub pro montaz ke strané motoru
3x tésnéni, 4x tésnici podlozka

XW
0#32-40-50-63 LS |
PF
7 5
I -5 ==
1
080-100 pxl) ﬂ»%
- -,
i T1ee @O I [ %%ﬂf
8 EE- e T EY e =
I
T F1F2 PF
B.C.D. ‘ s
XW
Model Vel S:(L:cteiﬁ ODM| LS | 6C | PF | E F | TF [@B.C.D.| MxD F1 | F2 | F3 | Y [ Y1 |Y2]| Y3 | XW | (A ]| (B) HT;?t'
AM-6E-32-0100 32 | IP40 8 | 22| 30 6 | 465 42 - 45 M3x9 - - - - - - - 55 | 9 | 18 | 165
AM-6E-32-0100P | 32 | P65 | 8 | 22 [ 30 | 6 [465| 42 | - 45 M3x9 - - - - - - - | 55 | 9 [ 18| 165
AM-6E-32-0023 32 | IP40 | 635 25 [38,1| 5 |46,5|564 (471 - Méx7 - - - - - - - 53 | 9 | 18 | 240
AM-6E-32-0023P | 32 | IP65 |6.35| 25 (38,1| 5 |[46,5|56,4 47,1 - Méx7 - - - - - - - | 53 | 9 | 18| 240
AM-6E-32-0024P | 32 | IP65 8 [21,6[381| 6 |465| 60 |471 - Méx7 - - - - - - - | 535 9 | 18| 240
AM-6E-40-0400 40 | IP40 | 14 | 40 | 50 [ 35 |554| 60 | - 70 M5x8 - - - - - - - | 67 [125] 25 | 290
AM-6E-40-0400P | 40 | P65 | 14 | 40 | 50 | 3,5 |554| 60 - 70 M5x8 - - - - - - - 67 [12,5] 25 | 290
AM-6E-40-0023 40 | IP40 [6.35| 25 |38,1| 5 |554 56,4 |47, - Méx7 - - - - - - - | 56 [12,5] 25 | 365
AM-6E-40-0023P | 40 | IP65 |6.35| 25 (38,1 5 |554 564 47,1 - Méx7 - - - - - - - 56 [12,5] 25 | 365
AM-6E-40-0024P | 40 | P65 | 8 |20,5(381| 5 [554| 60 |47,1 - Méx8 - - - - - - - | 55 [12,5] 25 | 365
AM-6E-50-0400 50 | IP40 | 14 | 40 | 50 6 | 64,9 60 - 70 M5x9 - - - - - - - 73 [12,5] 25 | 435
AM-6E-50-0400P | 50 | P65 | 14 | 40 [ 50 | 6 [64,9| 60 | - 70 M5x9 - - - - - - - | 73 |12,5] 25 | 435
AM-6E-50-0750P | 50 | P65 | 19 | 40 | 70 | 45 |64,9| 80 - 90 Méx12 | - - - - - - - 86 | 17 | 34 | 746
AM-6E-50-0024 50 | IP40 | 8 |29,3[381| 3 |649| 58 |47,1 - Méx7 - - - - - - - | 63 [125] 25 | 415
AM-6E-50-0024P | 50 | IP65 8 [293(381| 3 |64,9| 58 [471 - Méx7 - - - - - - - 63 [12,5] 25 | 415
AM-6E-50-0034P | 50 | P65 | 14 |375( 73 | 4,5 [64,9| 86 | 47,1 - Mé6x12 | - - - - - - - | 83 | 17 | 34 | 785
AM-6E-63-0750 63 | IP40 | 19 |548] 70 6 | 75 | 80 - 90 Méx12 | - - - - - - - 90 | 17 | 34 | 845
AM-6E-63-0750P | 63 | P65 | 19 (548 70 | 6 [ 75 | 80 | - 90 Mé6x12 | - - - - - - - | 90 | 17 | 34 | 845
AM-6E-63-0024 63 | IP40 8 [293(381| 5 | 75 60,5471 - Méx7 - - - - - - - 71 [12,5] 25 | 480
AM-6E-63-0024P | 63 | IP65 | 8 |293(381| 5 | 75 |60,5]|47,1 - Méx7 - - - - - - - | 71 [12,5] 25 | 480
AM-6E-63-0034P | 63 | IP65 | 14 |365| 73 | 35| 75 | 86 [69,6 - Méx12 | - - - - - - - 88 | 17 | 34 | 1025
AM-6E-80-1000P | 80 | P65 | 24 557|110 | 23 | 93 | 130 | - 90 M8x14 | 15 | 18 | 49 [ M6 | 10 | 3,1 | 12 |112,5] 60 | 120 | 2510
AM-6E-80-0034P | 80 | IP65 | 14 |375| 73 5 | 93 | 93 696 - Méx15 | 15 | 18 | 49 | M6 | 10 | 3,1 | 12 | 94,5 | 60 | 120 | 1885
AM-6E-100-1000P | 100 | P65 | 24 | 55 [ 110 | 23 [ 115 130 | - 145 | M8x14 | 15 | 18 | 62 | M8 | 12 | 3,1 | 18 [1155] 60 [ 120 | 3465
AM-6E-100-0034P | 100 | IP65 | 14 |375| 73 5 | 115 | 93 |69,6 - Méx15 | 15 | 18 | 62 | M8 | 12 | 3,1 | 18 | 97,5 | 60 | 120 | 2840
(A) Trvale aplikovatelny to¢ivy moment za idealnich montaznich a provoznich podminek.
(B) Tocivy moment pouZitelny v kratkych intervalech za idealnich montaznich a provoznich podminek.
Pro dalsi podrobnosti nds prosim kontaktujte info@matis.cz
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Elektrické valce 6E [ L4
Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Stranova priruba pro motor - sada PM

|

Podrobné informace o dalSich moznych
velikostech pFipojovanych motord a planetovych
prevodovek na poptani na info@matis.cz

oc
M
! N
B cAD

Sada stranové priruby PM obsahuje: He

1x predni viko

1x zadni viko

2x femenice “:B]ﬂﬂ
2x svérné pouzdro

1x ozubeny femen

1x napinaci rolna

4x Sroub pro montaz k valci

4x Sroub krytu + podlozky

6x upevnovaci Srouby vika R
3x tésnéni

1x tésnici zatka

4x tésnici podlozky motoru

Na zakladé vaseho pozadavku pripojime
k valci 6E jakykoliv servomotor nebo planetovou
prevodovku. Kontaktujte nasi technickou podporu.

0cC
B.C.D.

777

Model Vel. | Typ |Prevodovka* Motor* G3 | A F G1 | G2 B C TG (@M | LS | LT gpc |B.C.D.| MxD X Z | Hmot. (g)
PM-6E-32-0100P | 32 | B - MTB-010-... [ - [122| 54 | 35 [39,2(265| 65 |[325| 8 |185(29,5 30 45 M3x6 | - - 450
PM-6E-32-0024P | 32 | A - MTS-24-... | 30 |122| 54 | 35 [39,2|265| 65 |[325| 8 - 1205] 381 | 66,6 | M4x10 | - - 450
PM-6E-40-0400P | 40 | B - MTB-040-... | - |154| 67 | 46 [50,2| 30 90 38 | 14 | 25 |40,6 50 70 M5x7 | - - 960
PM-6E-40-0024P | 40 | B - MTS-24-... - [ 154 67 | 46 |50,2| 30 90 38 | 8 (205|405 38,1 | 66,6 | Max7 | - - 960
PM-6E-50-0400P | 50 | B - MTB-040-... | - [174| 77 | 48 |53,4|345| 1055 |46,5| 14 [24,5|42,5 50 70 M5x7 | - - 1375
PM-6E-50-0034P | 50 | A - MTS-34-... 445|174 | 77 | 48 [53,4|34,5]| 1055 [46,5| 14 | - | 47 | 73,025 [ 98,42 | Méx10 | - - 1375
PM-6E-50-R060P | 50 | C | GB-060-... | MTB-040-... | - [174| 77 | 48 |53,4|34,5| 1055 [46,5| 14 |245|425| 40 52 - M5 8 1375
PM-6E-63-0750P | 63 | B - MTB-075-... [ - |192| 87 | 50 (554 41 107 |56,5| 19 [29,5]43,5 70 90 | Méx8 | - o 1675
PM-6E-63-0034P | 63 | B - MTS-34-... - |192| 87 | 50 |554| 41 107 [56,5| 14 |27,5(43,5| 73,025 | 98,42 | Méx8 | - - 1675
PM-6E-63-R060P | 63 | C | GB-060-.. | MTB-040... - | 192 87 | 50 |554| 41 107 |56,5| 14 [27,5|43,5| 40 52 - M5 | 7,5 1675
PM-6E-80-1000P | 80 | B - MTB-100-... [ - [310| 135 70 | 77 | 65 180 | 72 | 24 | 41 [60,5( 110 145 | M8x10 | - - 4457
PM-6E-80-0034P | 80 | B - MTS-34-... - [310135| 70 | 77 | 65 | 180 | 72 | 14 | 35 | 60,5 73,025 | 98,42 | Méx10 | - - 4457
PM-6E-80-R080P | 80 | C | GB-080-.. | MTB-075-... [ - |310| 135 70 | 77 | 65 180 [ 72 | 19 | 36 60,5 60 70 - Mé | 9,5 4457
PM-6E-100-1000P | 100 | B - MTB-100-... | - [310|135| 70 | 77 | 65 | 180 | 72 | 24 | 41 |60,5| 110 145 | M8x10 | - - 4457
PM-6E-100-0034P | 100 | B - MTS-34-... - |310135| 70 | 77 | 65 180 | 72 | 14 | 35 [ 60,5 73,025 | 98,42 | Méx10 | - - 4457
PM-6E-100-R080P | 100 | C | GB-080-... | MTB-075-... | - |[310|135| 70 | 77 | 65 | 180 | 72 [ 19 | 36 | 60,5 60 70 - M6 | 9,5 4457

* standardni komponenty Camozzi
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[ L4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Stranova priruba pro motor - sada PM, M, v zavislosti na otackach n

Krivky se vztahuji k pracovnimu cyklu 70 %

3
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n{Rpm) n{Rpm)
PM-6E 32... PM-6E 40...
M, = Kroutici moment [Nm] M, = Kroutici moment [Nm]
n = pocCet otacek za minutu n = pocet otacek za minutu
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Elektrické valce 6E ({4

Prislusenstvi CcAMOZZI
Automation
Prima priruba pro pripojeni motoru pres planetovou prevodovku - sada AR
F1 F2
e
Y2 [
7 1 09 ©®
C=iiER o o — I L
ey v ]
(®® ®®
FL

i
o Y e B SR I | 1 e Y
Iy - ol a
Sada AR obsahuje: — 1
2x priruba (1x pro velikost 80) 2,
8x montazni Sroub LS
1x bezvilova spojka L
2x tésnéni (1x pro velikost 80)
st Prevo- Nom. kr. | Max kr. Hmot
Model Vel. |\ il dovkar | XE* | FL | F | E | DC | LCfcc| F1 | F2 | F3| Y | Y| V2| Y3 | DS | LS |moment| moment| "
ry (Nm)(A) | (Nm)(B) | 9
AR-6E-50-R060P | 50 | P65 | GB-060 2882 | 772 | - [649| 40 | 3 |52 | - | - | - | - | - | - | - |14 ]3| 16 32 | 630
AR-6E-63-R060P | 63 | IP65 | GB-060 | 339,3 | 88,6 - 75 | 40 4 52 - - - - - - - 14 | 35 21 42 1100
AR-6E-80-R080P | 80 | 1P65 | GB-080 | 358 | 98 | - |93 | 60 | 5 |70 | 15 [ 18 | 49 | 6 |10 |31 |12 |20 | 40 | 60 120 | 2090
AR-6E-100-R120P | 100 | IP65 | GB-120 [ 399,8 | 116,8 | 125 [ 115 | 80 | 5 [ 100 | 15 [ 18 | 62 | 8 | 12 |31 | 18 | 25 | 55 | 60 120 | 3800

(A) Trvale aplikovatelny to¢ivy moment za idedlnich montaznich a provoznich podminek.
(B) Todivy moment pouzitelny v kratkych intervalech za idealnich montaznich a provoznich podminek.
* standardni komponenty Camozzi

Pro dalsi podrobnosti prosim kontaktujte info@matis.cz

Upeviovaci listy valcu 6E - typ BA-6E

Sada list BA obsahuje:
2x lista

8x stredici krouzek

8x montazni Sroub

Y
~

ER
TR
!

N
\
@
|
|
i
i
i
i
i
i
i
|
|
i
i
i
|
|
|
i
|
i
]
|
i
i
i
i

©
©

Model Velikost XA AH AT 0AB SA ER TR AE Hmotnost (g)
BA-6E-80 80 283,85 68.5 22 10,5 2155 150 120 39 630
BA-6E-100 100 306,85 79.5 22 10,5 234,0 170 140 [ 800
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[ L4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Patni uchyceni valcu 6E - typ B-6E

Material: pozinkovana ocel

Sada uchyceni B-6E obsahuje:
2x uchyceni
8x montazni Sroub

* Uchyceni je dostupné pouze pro vel. valct 32, 40, 50 a 63
+ = pripoctéte zdvih

KA - TG
[B] | =
AB -
B[ -
i L/ NI T
TR
= AU AQ
ER
SA +
IF 1 [9]
* I
E m L —
—/ \r—o
e [0 L T L
a 0
i ]
He He
D
*
D
—t/ — —

Model Vel. SA XA AH TG TR AT AU AO PAB ER E Hmot. (g)
B-6E-32 32 164 174,5 32 32,5 65 4 19,5 12,5 6,6 79 46,5 275
B-6E-40 40 181 194,5 36 38 75 4 19,5 12,5 6,6 90 55,4 340
B-6E-50 50 223 236 45 46,5 90 5 25,0 15 9,0 110 64,9 635
B-6E-63 63 251 267,5 50 56,5 100 5 25,0 15 9,0 120 7 736
B-6E-80 80 278 293,5 68,5 72 120 6 33,5 17,5 10,5 140 93 1300
B-6E-100 100 299 316,5 79,5 89 140 6 33,5 17,5 10,5 170 115 1800
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Elektrické valce 6E ({4
Prislusenstvi CAMOZZI
Automation
Predni kyvné uchyceni valct 6E - typ FN
Material: pozinkovana ocel
Sada Celniho kardanového uchyceni FN obsahuje:
1x téleso uchyceni s Cepy
4x montazni Sroub
1% T
) TY
-
4"* S
~ ! a
|
2ot o = Bl
i £
XH
Model 0 TK TY XH Us TL ™ @TD R
FN-32 32 14 6,5 23,5 46 12 50 12 1
FN-40 40 19 9 24 59 16 63 16 1,5
FN-50 50 19 9 29 69 16 75 16 1,6
FN-63 63 24 11,5 30,5 84 20 90 20 1,6
FN-6E-80 80 24 11,5 34,5 102 20 110 20 1,6
FN-6E-100 100 29 14 37 125 28 132 25 2
UloZeni pro kyvné uchyceni FN - typ BF
Material: hlinik
Sada uloZeni BF obsahuje:
2x téleso ulozeni
—
B2 -
o0
iJ - ]
| : \
= EEY /AR \ {5 ¥ I I o] - — o
7 g == ==} | el
— ||
HB B3
TH C
uL NH
Model 0 @CR NH (& B3 TH UL FK FN B1 B2 HB
BF-32 32 12 15 7,5 3 32 46 15 30 6,8 11 6,6
BF-40-50 40 - 50 16 18 9 3 36 5o 18 36 9 15 9
BF-63-80 63 -80 20 20 10 3 42 65 20 40 1" 18 1"
BF-100-125 | 100-125 25 25 12,5 8i5 50 75 25 50 13 20 14
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[ L4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Uchyceni na predni prirubu valce 6E - typ D-E

Material: hlinik
Sada uchyceni typ D-E obsahuje:
1x deska uchyceni

4x montazni Sroub

+ = pripocitejte zdvih

2B+ UF
W MF TE
]
e 1 -

Model Velikost w MF ZB+ TF R UF E FB
D-E-41-32 32 20 10 155 64 32 80 45 7
D-E-41-40 40 23 10 175 72 36 90 52 9
D-E-41-50 50 26,5 12 211 90 43 110 65 9
D-E-41-63 63 30 12 242,5 100 50 120 75 9
D-E-6E-80 80 30 16 260 126 63 150 95 12
D-E-6E-100 100 35 16 283 150 75 170 115 14

Upinaci lista valcu 6E - typ BG

Material: hlinik

Sada list typu BG obsahuje:
2x upinaci lista

D2
. \ <
@ [ T T 1 T ﬁ
- o ! P ! H o=
D1
A2
1 A1l (1
(@ =] [® (=)
el | w
|=g=H|||I ‘ }jm 5
[© Q] (=) ©
E2
Model Vel. C1 E1 E2 P A1 A2 B Sroub oD1 ?D2 H1 H2 Hmotnost [gl
BG-6E-32 32 35 71 70 10 40 50 58,5 M4 4,5 7,5 13,8 4,5 80
BG-6E-40 40 35 82 70 10 40 50 67,5 M5 55 9 17,2 5.5 105
BG-6E-50 50 42 93 70 10 40 50 76,5 Mé 6,5 10,5 19,9 6,5 125
BG-6E-63 63 42 103,5 70 10 40 50 87 Mé 6,5 10,5 19,1 6,5 125
BG-6E-80 80 45 131 90 17,5 50 60 11,6 M8 8,5 14 24,5 8,5 260
BG-6E-100 | 100 50 153 90 17,5 50 60 133,6 M8 8,5 14 30,5 8,5 300
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Elektrické valce 6E ({4
Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Patkové uchyceni valcu 6E - pFimé - typ L

Material: hlinik

Sada patkového uchyceni typu L obsahuje:
1x téléso uchyceni

4x montazni Sroub

+ = pripocCtéte zdvih valce

Patkové uchyceni primé - typy C a C-H

Material: hlinik
Sada patkového uchyceni typu C (C-H) obsahuje:
1x téléso uchyceni

4x montazni Sroub

+ = pripoctéte zdvih valc
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[ L4 Elektrické valce 6E
CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Komplet patkového primého uchyceni valcu 6E - typ C+L+S

‘ & Material: hlinik

+ = pripoCtéte zdvih valce

m o o
E S
q’
5 i
N )
B
O [ :H:L 1
[ I |
e "o \ N - N
1G .
E
FL I
XD -+ M
Model | Velikost E TG ON XD+ @CcD L FL | M Z° (max)
C+L+S 32 46 32,5 6,5 212 10 13 22 13 22 30
C+L+S 40 57 38 6,5 246 12 16 75 16 725 40
C+L+S 50 b4 46,5 9 286 12 16 27 16 27 25
C+L+S 63 74 56,5 9 324,5 16 21 32 21 32 36
C+L+S 80 93 72 [N 373 16 22 36 22 36 34
C+L+S 100 112 89 11 401 20 27 41 27 41 38

Uchyceni valct 6E patkové UHLOVE (90°) - typ ZC

CETOP RP 107P
Material: hlinik

Dodavka Uhlového uchyceni typu ZC obsahuje:
1x téleso Uhlového uchyceni

+ = pripoCtéte zdvih valce

XD + GL
on e
| I\
1
. o
EM
© © | Y s
| | || I OX
© 7 0O I - a4 E
T | 1
EA _ HB 5

TE @< RA
uL ¢ UR

Model Vel, OEB | OCK | @HB XD+ TE UL EA GL L5 RA EM UR PH BT BR
ZC-32 32 11 10 6,6 212 38 51 10 21 1,6 18 26 31 32 8 10
ZC-40 40 11 12 6,6 246 41 54 15 24 1,6 22 28 85 36 10 11

ZC-50 50 15 12 9 286 50 65 16 33 1,6 30 32 45 45 12 13
2C-63 63 15 16 9 324,5 52 67 16 37 1,6 35 40 50 50 14 15
ZC-80 80 18 16 11 373 66 86 20 47 2,5 40 50 60 63 14 15
ZC-100 100 18 20 11 401 76 96 20 55 2,5 50 60 70 71 17 19
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Elektrické valce 6E ({4
Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Prirubové uchyceni zadni se sférickym okem - typ R

L1l lu] [y

£ i

* Toto uchyceni nespliuje rozmérové — 5o . P
standardy normy ISO 15552 i Z’ ﬂ : :
Material: hlinik . . » \ L
I CAREC )
Dodavka uchyceni typu R obsahuje: P |
1x téleso uchyceni véetné sférického oka £ oL |
4x montazni Sroub XN«

+ = pripocCtéte zdvih valce

Cep S pro spojeni uchyceni C (C+H), ZC, L

Dodavka Cepu S obsahuje: i 1
1x ¢ep z materialu INOX 303
2x krouzek Seeger, ocel L2

1

Pojistna matice na pistnici - typ U

ISO 4035
Material: pozinkovana ocel

U532 | Mokt | 6 | 17|

| Us0-e3 | Miex1s | 8 | 24 |
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CAMOZZI Prislusenstvi

Automation

Kloubové oko na pistnici - GA

t

Material: pozinkovana ocel

3 <
\\‘__‘v— 150 8139.
——

A

CN
= - ;IM,;_ L :_.Mj: NS - I -
Model [@CN(H7)| U | EN | ER | AX | CE KK 6T | Z | SW e = b
GA-32 10 |105| 14 | 14 | 20 | 43 |M10x1,25| 15 | 65 | 17
GA-40 12 12 | 16 | 16 | 22 | 50 [M12x1,25|17,5| 65 | 19 e A AX
GA-50-63 16 15 | 21 | 21 | 28 | 64 | M16x15 | 22 | 7,5 | 22 -
GA-80-100 | 20 18 | 25 | 25 | 33 | 77 | M20x15 [275] 7 | 30 L CE |
Vyrovnavaci spojka na pistnici - GY _S.W_\
e
- — o
e B
° d
SWi
N x
R x
Material: slitina zinku a pozinkovana ocel
ol o ¥ - - -—
R
L1 L2
L3 | AX
CE
L
Model Vel, KK AX|[CE| E | L | L1 |L2|L3|SW|SW1|@B|@oC|@D| 0T | Z
GY-32 32 | M10x1,25| 18 |35 | 10| 74 [195]65]| 15| 17| 11 |14 |28 |19] 15 | 15
GY-40 40 |M12x1,25| 20 | 40 | 12 | 84 | 21 |65 |17 |19 | 17 [ 19 |32 [ 22 [175] 15
GY-50-63 | 50-63 | M16x1,5 | 27 | 50 | 16 [112[275| 8 |23 |22 | 19 |22 |40 [ 27 | 22 | 11
GY-80-100 |80-100 | M20x 1,5 | 38 | 63 | 20 [ 133 31,5 | 10 | 25 | 30 | 24 | 27 | 45 | 34 | 27575
Vidlice na pistnici - typ G
— ; CE
_ — !
2 o ’ 1SO 8140 l
_‘ ; Material: pozinkovana ocel 3l R /!I/f\ |
_ : Snt\\-
LE
i
Mod, |OCK| LE [CM | CL | ER | CE KK B |@B1 CK
G-25-32 | 10 | 20 | 10 | 20 | 12 | 40 [ M10x125| 26 | 18
G-40 12 | 24 | 12 | 24 | 14 | 48 [M12x125| 32 | 20 -
G-50-63 | 16 | 32 | 16 | 32 | 19 | 64 | M16x15 | 40 | 26 © 3 )
G-80-100 | 20 | 40 | 20 | 40 | 25 | 80 | M20x15 | 48 | 34
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Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Vyrovnavaci spojka - typ GK

L
Material: pozinkovana ocel 13 Lk L1
B1
N [\_ e | -
=l 7
T - i

= /) g = ﬁ‘
. \/ swz swi1/ AX SW

Model Velikost KK L L1 | L3 | L4 | A | OD | H | SW |SW1|[SW2| B1 | AX | Z E
GK-25-32 32 M10x125 (715 35 | 20 | 75 | 14 | 22 | 32 | 30 | 19 | 12 | 17 5 22 4 2
GK-40 40 M12x1,25 | 755 | 35 | 24 | 75 | 14 | 22 | 32 | 30 | 19 | 12 | 19 6 22 4 2
GK-50-63 50-63 M16x15 | 104 | 53 | 32 | 10 | 22 | 32 | 45 | 41 27 | 20 | 24 8 30 3 2
GK-80-100 80-100 M20x 1,5 | 119 | 53 | 40 | 10 | 22 | 32 | 45 | 41 27 | 20 | 30 | 10 | 37 8 2

Deska na pistnici s vyrovnavaci spojkou - GKF

B L
Materidl: pozinkovana ocel TF 11
D 054,
! x
1] A H X<
o - o 3% ~ (} @} wjgmw
(¥ N
5 OO N
!
Model Velikost KK A B R TF L L1 | @D @¢D1 | @D2 | SW E
GKF-25-32 32 M10 x 1,25 37 60 23 36 22,5 15 6,8 18 11 6,6 15 2
GKF-40 40 M12 x 1,25 56 60 38 42 22,5 15 9 20 15 9 5 2,5
GKF-50-63 50-63 M16 x 1,5 80 80 58 58 26,5 15 10,5 25 18 11 22 2,5
GKF-80-100 80-100 M20 x 1,5 90 90 65 65 32,5 20 13 30,5 20 14 27 2,5

Zaslepovaci kryt drazky v profilu valce 6EM - typ S-CST-500

Dodavano v délkach 500 mm

Material: ocel 1 ——
— [ 7 ;L Z
Dodéavka obsahuje: <

2x metice PCV

’ Plocha matice do drazky profilu pro uchyceni snimaci polohy - typ PCV M
B

Model Velikost M N 0 S T

PCV-5E-CS-M3 50 - 65 - 80 M3 10,3 6,1 2,5 3,5
PCV-5E-CS-M4 50 - 65 - 80 M4 10,3 6,1 2,5 39

144 matis s.r.o. | Kadtanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214438 | info@matis.cz | www.matis.cz

=

e/




Elektrické valce 6E
Prislusenstvi

<

CAMOZzzI

Automation

Magneticky snimac polohy do drazky ,,H“, 2 nebo 3 kabely

~
> =

Poznamka pro snimace CSH-223-2, CSH-223-5, CSH-221-2, CSH-221-5:
V pripadé prepélovani bude snimac stale v provozu, ale LED dioda se nerozsviti.

Vhodné i pro drazky .T"

! ‘|' 1 IH i
- I
‘ Jf — P i
| — R —
6.8 6.6
LED
(sD <
s
= =
o [CEH-2252 o8 —f———— R it i~
4.5 30.6 L
A . . - , Max. Max. L = délka
Obj. kod Spinaci funkce | Zapojeni Napéti Vystup proud vjkon Ochrana Kabeld

CSH-223-2 Reed 2 kabely | 10+ 30V AC/DC - 250 mA |10 VA /8 W proti prepdlovani 2m
CSH-223-5 Reed 2 kabely | 10+ 30V AC/DC - 250 mA | 10VA/8W proti prepdlovani 5m
CSH-223-10 Reed 2 kabely | 10+ 30V AC/DC - 250 mA | 10 VA/8 W | proti prepélovani a prepéti 10m
CSH-223-2EX Reed 2 kabely | 10+ 30V AC/DC - 250 mA | 10 VA/8 W | proti prepélovani a prepéti 2m
CSH-223-5EX Reed 2 kabely | 10+ 30V AC/DC - 250 mA |10 VA/8W proti prepdlovani 5m
CSH-223-10EX Reed 2 kabely | 10 +30V AC/DC - 250 mA |10 VA/8W proti prepdlovani 10m

30+ 230VAC S
CSH-221-2 Reed 2 kabely 30- 110V DC - 250 mA [ 10VA/8 W proti prepélovani 2m

30+ 230VAC S
CSH-221-5 Reed 2 kabely 30- 110V DC - 250 mA |10 VA/8W proti prepolovani 5m

30+ 230VAC T
CSH-221-2EX Reed 2 kabely 30- 110V DC - 250 mA [10VA/8W proti prepélovani 2m

30+ 230VAC Do
CSH-221-5EX Reed 2 kabely 30- 110V DC - 250 mA |10 VA/8W proti prepélovani 5m
CSH-233-2 Reed 3 kabely | 10 +30V AC/DC PNP | 250 mA | 10VA/8W proti prepolovani 2m
CSH-233-5 Reed 3 kabely | 10+30VAC/DC PNP | 250 mA [ 10VA/8 W proti prepdlovani 5m
CSH-233-2EX Reed 3 kabely | 10+ 30V AC/DC PNP | 250 mA [ 10VA/8 W proti prepdlovani 2m
CSH-233-5EX Reed 3 kabely | 10+ 30V AC/DC PNP | 250 mA [ 10VA/8 W proti prepolovani 5m
CSH-334-2 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC PNP | 250 mA 6W proti prepdlovani a prepéti 2m
CSH-334-5 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC PNP | 250 mA 6 W proti prepdlovani a prepéti 5m
CSH-334-2EX | Magnetorezistentni | 3 kabely 10 +27VDC PNP | 250 mA 6W proti prepdlovani a prepéti 2m
CSH-334-5EX | Magnetorezistentni | 3 kabely 10 + 27V DC PNP | 250 mA 6W proti prepdlovani a prepéti 5m
CSH-433-2 Reed NC 3 kabely | 10 =30V AC/DC PNP | 250 mA [ 10 VA/8W | proti pfepdlovani a prepéti 2m
CSH-433-5 Reed 3 kabely | 10+ 30V AC/DC | PNP-NC | 250 mA [ 10VA/8W proti prepdlovani 5m
CSH-433-2EX Reed 3 kabely | 10 +30V AC/DC | PNP-NC | 250 mA | T0VA/8W proti prepdlovani 2m
CSH-433-5EX Reed 3 kabely | 10+ 30V AC/DC- | PNP-NC | 250 mA | 10 VA /8 W proti prepdlovani 5m
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CAMOZzzI

Automation

Poznamka pro snimace CSH-253 se 2 kabely:
V pripadé prepélovani bude snimac stale v provozu, ale LED dioda se nerozsviti.

Vhodné i pro drazky .T"

Délka kabelu: 0,3 m

Pozn.: prodluzovaci kabely - viz dole

Magneticky snimac polohy do drazky ,,H“, s M8-3pin konektorem (male) - CSH

' ']' + ’ H +
o 5.4 -
ATT
{ e —— i
6.8
LED ol
g
: , EE==—= T T 14
30.6 300 34 4.5
Obj. kod Spinaci funkce Zapojeni Napéti Vystup | Max. proud x;:n Ochrana
CSH-253 Reed NO 2 kabely, M8-3 pin [ 10 + 30 V AC/DC - 250mA | 10VA/8W proti prepdlovani
CSH-253EX Reed NO 2 kabely, M8-3 pin | 10 = 30 V AC/DC = 250 mA | 10VA/8W proti prepdlovani
CSH-263 Reed NO 3 kabely, M8-3 pin | 10 + 30 VAC/DC| PNP 250mA | 10VA/8W proti prepdlovani
CSH-263EX Reed NO 3 kabely, M8-3 pin | 10 + 30 VAC/DC | PNP 250 mA | 10VA/8W proti prepdlovani
CSH-364 | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8-3 pin | 10+ 27V DC PNP 250 mA 6W proti prepdlovani a prepéti
CSH-364EX | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8-3 pin | 10+ 27V DC PNP 250 mA 6W proti prepolovani a prepéti
CSH-463 Reed NC 3 kabely, M8-3 pin | 10 = 30 VAC/DC| PNP 250 mA | 10VA/8W proti prepdlovani
CSH-463EX Reed NC 3 kabely, M8-3 pin | 10 = 30 VAC/DC | PNP 250mA | 10VA/8W proti prepdlovani

146

ProdluZovaci kabel primy, 3 kabely, M8-3 pin konektor (female)

g—

P .

matis s.r.o. |

PU plast, nestinény kabel

Kryti: IP65

1 BN = hnéda
4 BK = Cerna
3 BU =modra

V pripadé napojeni na snimac

se 2 kabely (CSH-253), prosime,
zapojte hnédy kabel na napéajeni (+)
a ¢erny kabel na zatéz (lead).

Objednaci ¢islo L = délka kabelu(m)
CS-2 2
CS-5 5
CS-10 10

Kastanova 34, CZ-620 00 Brno | +420 548 214 438 |
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Automation

Krytka drazky ,.T“ a ,,H”

Dodavano v délkach 500 mm

— ] 500

@€>

&

Objednaci Cislo Pro el. valce
S-CST-500 6E
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Elektrické valce 6E ({4

Prislusenstvi CAMOZZI
Automation
Pridavna vedeni - typ 45N, provedeni UT, NHT, NHB
] ] . I
Série
45
Verze
N = standard
Provedeni
UT = ,.tvar U"- se samomaznym kluznym vedenim
HT = tvar ,H" - se samomaznym kluznym vedenim
HB = tvar ,,H" - vedeni s kulickovymi pouzdry
Velikost
32
40
50
63
Material
A = eloxované hlinikové télo + nerezové vodici tyce z AlSI 420B
pro 45UT a 45HT, nebo kalené vodici tyce z ocele C50 pro 45HB
Zdvih
vmm
Pridavné vedeni 45NUT - pripustné zatizeni v zavislosti na vysunuti pistnice
L (N)
X 900]
850
o o 8004
[ .
L { ® ® 700
650
550
Ly m
450
400)
=
) 8 L
A |
mc N ~ \\ - !
50 e = 1T
| (I T -
LY 050 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 X (mm)
B = tézisté plsobiciho zatizeni PFidavné vedeni tvaru ,U" s kluznym vedenim (45NUT)

L = zatizeni
X = pevné dana vzdalenost + zdvih = skutecna
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Automation

Pridavné vedeni 45NHB - pripustné zatizeni v zavislosti na vysunuti pistnice

L(nA

— ——
] (] 1100
r - - 4 | B

10004

© ]
’ — 900
800
L" 700

600
500

400
300

0 fa‘so-es
S N T 5 PR
100 PN\ N
¢‘3‘2 =~

I
i

i e

#Ek——ﬁﬁﬁ— = l % 100 200 300 400 500 600 700 800 900 10001100 X {mm)
L

B = tézisté pusobiciho zatizeni Pridavné vedeni tvaru ,H" s vedenim
L = zatizeni s kuli¢kovymi pouzdry (45NHB)
X = pevné dana vzdalenost + zdvih

Pridavné vedeni 45NHT - pripustné zatizeni v zavislosti na vysunuti pistnice

LN
1900
1800
1700

1600

— | e— Isc[\
(] (2]

| - - | - ®B 1400

L = O\; o 13004

1200

63

|
e

1100

Ly 1000

AT\
900 |-y

800 {1 ¢

H—%@— ] 700

TEy ]
e e = ) 0 N3ms

P~ ]
200 ¢ 37 | ]

T en

.
=3

A

| e
—

100 ———

— ]

O 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 X {mm)

B = tézisté pusobiciho zatizeni Pridavné vedeni tvaru ,H" s vedenim
L = zatizeni s kluznym vedenim (45NHT])
X = pevné dana vzdalenost + zdvih
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Elektrické valce 6E ({4

Prislusenstvi CAMOZZI
Automation
Pridavné vedeni typ 45NHT pro el. valce 6E L+
| LS + L6
_ V. La s K WH,
g | aterial télesa: - THW.CL o
eloxovany hlinik = N
¢ o [ Flexibilni spojka: _
nerezova ocel AISI 303 W % S E=
W3 — i
= L SH2
16
C1
Dodavka pridavného vedeni 45NHT obsahuje: ¢ oS
4x montazni Srouby
1x téleso vedeni s kluznymi pouzdry > @ ==
1x vysuv slozeny z desky s flexi spojkou a 2 vodicimi tycemi fEEE 3E’ - 1
&
v v, v . I [+ %
+ = pripoctéte zdvih P L7
Rozméry
0 TF T6 TH TI UF G1 UF1 OA WH c1 H w C K L
32 78 32,5 61 74 90 45 97 12 17 125 6 17 12 76 177
40 84 38 69 87 110 54 115 16 21 140 7 22 12 81 192
50 100 46,5 85 104 130 63 137 20 26 149 8 26 15 78,5 205
63 105 56,5 100 119 145 80 152 20 26 178 8 26 15 11 237
0 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 P T OFA OFB FC SW1 SW2 SW3
32 4,3 50,2 50 37 94 b4 3 Mé 14 6,5 11 6,8 13 17 6
40 " 58,2 58 37 105 74 8 Mé 14 6,5 11 6,8 15 19 6
50 19,8 70,2 70 37,5 106 89 3 M8 16 9 15 9 22 24 6
63 15,3 85,2 85 37 121 89 7 M8 16 9 15 9 22 24 6
Pridavné vedeni typ 45NUT pro el. valce 6E
, L+
16 C1 H _ W_C
Swi
o @0 » < iy 4
Material télesa: ﬁ@%/_ hy ol 3 i —]
eloxovany hlinik o ® ¢ T LS| | é
Flexibilni " 5 = 2 o {HE:% b
exibilni spojka: N
nerezova ocel AISI 303 %@é _ | \_%
@6 @ @E
' P
I FB SW3 SW2
‘ o1 L1 + WH L3
L P\ 16 L2
Dodavka pridavného vedeni 45NUT obsahuje: <L Py ]
4x montazni Srouby e
1x téleso vedeni s kluznymi pouzdry = B%i’ | — T
1x vysuv slozeny z desky s flexi spojkou a 2 vodicimi ty¢emi @ o) L]
+ = pripoctéte zdvih
Rozméry
0 TF TG TH OA T P FB UF G1 UF1 L c1 H
32 78 32,5 58 12 74 Mé 6,6 90 45 100 106 48 6
40 84 38 64 12 80 Mé 6,6 100 50 106 117 58 7
50 100 46,5 80 16 96 M8 9 120 60 125 129 59 8
63 105 56,5 95 16 104 M8 9 125 70 132 146 76 8
0 w C L1 WH L2 L3 L4 L5 TL SW1 SW2 SW3
32 22 12 94 17 7.8 52 48 7,8 32,5 15 17 6
40 22 12 105 21 10 58 56 10 38 15 19 6
50 26 15 106 25 6,2 64 66 6,3 46,5 22 24 6
63 26 15 121 25 9.8 b4 76 9.8 56,5 22 24 6
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Automation

Pridavné vedeni typ 45NHB pro el. valce 6E L+
) LS + L6
i . ’ K WH c
t;], Material télesa: - L4+ /@ W w1
; ' eloxovany hlinik e %ﬁ@@ e
y Flexibilni spojka: il
nerezova ocel AIS| 303 ‘P# 3 E -
I | ] M
= SW3 ﬁ
I 61 | T Ll w2
L3 16 H
Dodavkalpv)rlld:avneho vedeni 45NHT obsahuje: 16 o= @
4x montazni Srouby s ¥
1x téleso vedeni s kulickovymi pouzdry 5 4 B
1x vysuv slozeny z desky s flexi spojkou a 2 vodicimi ty¢emi | — .‘i’E ***** n
A
+ = pripoltéte zdvih e iz
Rozméry
0 TF T6 TH TI UF G1 UF1 PA WH c1 H w Cc K L
32 78 32,5 61 74 90 45 97 12 17 125 6 17 12 76 177
40 84 38 69 87 110 54 115 16 21 140 7 22 12 81 192
50 100 46,5 85 104 130 63 137 20 26 149 8 26 15 78,5 237
63 105 56,5 100 119 145 80 152 20 26 178 8 26 15 11 237
0 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 P T OFA OFB FC SW1 SW2 SW3
32 4,3 50,2 50 37 94 b4 3 Mé 14 6,5 11 6,8 13 17 6
40 11 58,2 58 37 105 74 3 Mé 14 6,5 11 6,8 15 19 6
50 19,8 70,2 70 69,5 106 89 3 M8 16 9 15 9 22 24 6
63 15,3 85,2 85 37 121 89 7 M8 16 9 15 9 22 24 6
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Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Pridavna vedeni - typ 6EN, provedeni HT - pro valce vel. valce 80

6EN - HT - 050 - A - 0100

ST

6EN

Provede
HT = tvar ,H" - se samomaznym vedenim

Velikost
80
100

Material
A = eloxované hlinikové télo + nerezové vodici tyce z AlS| 420B
pro 45UT a 45HT, nebo kalené vodici tyce z ocele C50 pro 45HB

Zdvih
v mm

Pridavné vedeni 6ENHT - pripustné zatiZeni v zavislosti na vysunuti pistnice

L{N)
1900
1800 \\
X \
ooty
1600]g 80-100
—— | e— ISOI\
) ) \
— | - QB 1400 \\
L c__© 1300
1200] | 1\
1100
Ly \
0
100 \
900
800
=T 7 0

=
— f4 & ) S

200 ™~

100

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 10001100 X {mm)
B = téZisté plUsobiciho zatizeni Pridavné vedeni tvaru ,H"
L = zatizeni s kluznym vedenim (45NHT)

X = pevné dana vzdalenost + zdvih = skutecna
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Pridavné vedeni typ 6ENHT pro el. valce 6E, vel. 80 L+
—— L5+ 16
. L4 + K WH,
|| Material télesa: Fhw e
eloxovany hlinik ] X SW1

3 N ) Flexibilni spojka:
i’ nerezova ocel AlSI 303

4 )
- °Q Sw3 ]
S - L1 w2

L3 16
1
Dodavka pridavného vedeni 6ENHT obsahuje: 6 Fe = Q
4x montazni Srouby ©
1x téleso vedeni s kluznymi pouzdry > © m2
, v . . . - . v . Eiw JE | -
1x vysuv slozeny z desky s flexi spojkou a 2 vodicimi ty¢emi = o |
Yy . ” o
+ = pripoCtéte zdvih P L7
Rozméry
0 TF TG TH Tl UF G1 UF1 OA WH C1 H W C K L
80 130 72 130 148 180 100 189 25 34 195 9 32 20 128 280
100 150 89 150 172 200 120 213 25 39 220 9 32 20 128 280
[} L1 L2 L3 L& L5 L6 L7 P T OFA OFB FC SW1 SW2 SW3
80 21 105,4 105 42 128 110 23 M10 20 11 18 11 27 30 6
100 24,5 130,4 130 37 138 115 8 M10 20 11 18 11 27 30 6
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’ Technicka data CAMOZZI

Automation

Elektrické valce 3E

Velikost 20, 32

e Flexibilni Elektrické valce Compact Fady 3E jsou elektrické valce s pohonem
presnym kuli¢kovym Sroubem. Rotacni pohyb Sroubu je prevadén na
linedrni vysuv pistni ty¢e. Jsou alternativou k pneumatickym valctm,
o Kratky cas pro uvedeni do provozu ale maji vSechny vyhody elektrickych pohon(. Regulovatelnd rychlost,
snadné nastaveni polohovacich parametru a flexibilita pfi manipulaci
s rGznymi velikostmi a formaty nakladu. Jejich kompaktni design
zajistuje snadnou integraci se strojem. EL. valce rady Compact 3E
jsou robustni a rychlé, a proto jsou tyto pohony idealni pro
vicepolohové aplikace.

o UzZivatelsky privétivé

Zvysuji efektivitu a hospodarnost
zarizeni

Elektrické valce Compact Fady 3E lze dodat s jiz smontovanym
motorem, a tim je mozné zkratit dobu uvadéni el. valcd do provozu.
Elektromechanické valce Compact rady 3E jsou ideadlnim FeSenim
pro primyslové aplikace, které vyzaduji rychlé zmény pracovniho

a vyrobniho cyklu. Jejich presnost, spolehlivost a flexibilita ¢ini tyto
valce idedlnimi pro pouziti v montaznich linkach, balicich systémech
nebo pro manipulaci s materialem.

156 matis s.r.o. | Kastanova 34, CZ-62000 Brno | +420548 214 438 | info@matis.cz | www.matis.cz



[ 4 Mini elektrické valce 3E
CAMOZZI Technicka data

Automation

Zakladni technicka data

hlinikovy profil podle normy ISQ 15552
20,32
Zajisténi proti rotaci pomoci kluzného polymerového vedeni

prima priruba pro motor, stranova pfiruba pro motor
-20°C - 80°C
Neni nutné. Kul. Sroub je namazan na celou dobu Zivotnosti

—f

PouZiti externich snimaét snimace mohou byt vloZeny do drazek profilu valce, model CSD
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' Rozméry elektrickych valct 6E

Z) s

PL

L7 +

;e o
A el | m ) YD
% - =
e H
! -
AM gWH A + = pripoctéte zdvih
* Rozmér neni v souladu s normou IS0 15552
Rozméry v mm
Velikost AM AF @B(h8) BG E BF(h8) KF KK L1+ | OMM R RT PL SW1 | SW2
20 16 1 28,5 10 35 6,35 Mé M8 x 1,25 75 14 16 M4 19 13 13
32 19 13 34 10 42 6,35 M8 | M10x 1,25 | 75 14 19 M5 19 13 17
. zakladni hmotnost
Velikost TG VA VD ON NA WH Z)+ hmotnost [g] na zdvih [kg/m]
20 24 6,5 2 2,2 11,3 7,5 82,5 326 2,57
32 32,5 5.5 2 2,2 13,5 7,5 82,5 430 3,64
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Oznacovani elektrickych valcd 3E a objednaci kod

- 032 -BS-0100-P10-M

Serle

Vellkost

32

Kuli¢kovy Sroub

Zdvih v mm
Stoupani kulickového Sroubu
P03 = 3 mm
P10 =10 mm
Zavit na pistnici
M: vnéjsi
F: vnitrni

ProdlouzZena pistnice

(___)=prodlouZena pistnice o __ _mm
Mechanické vlastnosti
Velikost 20 Velikost 20 Velikost 32 Velikost 32
Stoupani KS ,,P” [mm] 3 10 3 10
Dynamicka tGnosnost ,,C” [N] 2100 1875 2800 2500
Stredni hodnota ax. zatizeni (A) [N] 177 236 236 315
Max. pripustny moment na vst. hrideli [Nm] 0,42 1,41 0,53 1,77
Max. pripustné zatiZeni pistnice* [N] 800 800 1000 1000
Max. rychlost vysuvu pistnice* [m/s] 0,4 1,3 0,4 1,3
Max. pocet otacek vst. hfidele [ot/min] 8000 8000 8000 8000
Max. zrychleni vysuvu pistnice [m/s?] 25 25 25 25
Min. zdvih [mm] 10 25 10 25
Max. zdvih [mm] 300 300 500 500

(A) Hodnota se vztahuje na ujetou vzdalenost 10 000 km [viz diagramy ..Zivotnost valce podle primérné pisobici axialni sily”).
* Maximalni rychlost otaéeni valce se méni podle zdvihu (viz diagramy ..Maximalni rychlost valce podle jeho zdvihu“).
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Konstrukce elektrickych valcu 3E a soupis komponent

Dil

Material

I

V|0 (||| IWIN|—

. Matice na pistni tyci Ocel, pozinkovana

. Predni spojovaci kus Nerezova ocel

. Pfedni priruba Eloxovana pevnostni slitina AL

. Tésnéni pistni tyce PU

. Kluzné vedeni pistnice Technopolymer

. Pistni ty¢ Nerezova ocel

. Magneticky krouzek Plastoferrit

. Kluzak kul. Sroubu Hlinikova slitina

. LoZisko Ocel
10. Zadni priruba Eloxovana pevnostni slitina AL
11. Kulickovy Sroub Ocel
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Prislusenstvi elektrickych valcu 3E

GY - Vyrovnavaci U - matice S -Cep R - Zadni prirubové GKF - Deska
spojka na pistni ty¢ uchyceni se sférickym na pistnici
okem s vyrovnavacim okem

GA - kloubové oko ZC - Patkové uchyceni Oto¢na kombinace D-E - Upevnovaci GK - Flexibilni
Uhlové C+L+S deska spojka
B-6E - Patkové C - patkové uchyceni G - vidlice na pistnici L - Patkové uchyceni  BG - bocni upevnovaci
uchyceni primé primé listy

-
: - -
W \”
\lel'
AM - priruba pro PM - priruba pro FN - Kyvné uchyceni  BF - Ulozeni kyvného
primé propojeni paralelni propojeni uchyceni
motoru motoru
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—f

Vypocet Zivotnosti elektrickych valcu 3E

Pro spravné stanoveni Zivotnosti a navrhu el. valce Fady 6E
musite vzit v Gvahu nasledujici provozni faktory:

Mezi ty nejdilezitéjsi patfi:
1. Dynamické parametry jako rychlost posuvu a zrychleni
. Provozni cyklus

2
3. Pracovni prostredi
4. Obecné pozadavky na vykon: opakovatelna presnost, presnost polohovani atd.

Stanoveni Zivotnosti poctem otacek kul. Sroubu

Definice provoznich velicin:

L, = Zivotnost valce uréena poctem otacek kuli¢kového Sroubu L = c 106
C = Dynamicka unosnost valce [N] F,, = prdmérna plsobici axialni sila [N] r En* fur
f, = Bezpecnostni koeficient podle pracovnich podminek (viz tabulka nize)

Stanoveni Zivotnosti v délce pohybu pistnice

Definice provoznich velicin: L. p
Lym = Zivotnost valce v nabéhanych km [km] Lym = L =
P = stoupani BS kulickového Sroubu [mm] 10
Stanoveni Zivotnosti v hodinach provozu

Definice provoznich velicin: L

Ly, = Zivotnost valce v provoznich hodinach Ly = J

N, = pramérny pocet otacek kul. droubu RDS [ot/m] M * 60

provozni podminky zrychleni [m/s?] rychlost [ m/s ] pracovni cyklus f,, koeficient
lehké <50 <05 < 35% 1,0+1,25
standardni 50+15,0 05+1,0 35% +65% 1,25+1,5
tezké > 15,0 >1,0 > 65% 1,5+3,0
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Mini elektrické valce 3E
Vypocty

Analyza pracovniho cyklu systému s el. valcem

Analyza pracovniho cyklu systému s el. valcem je nezbytna pro vypocet primérného axialniho zatizeni F,, a poctu
primérnych otacek n,, které plsobi na valec. Standardné se pracovni cyklus sklada z nékolika fazi a pro kazdou
jednotlivou fazi musime znat zrychleni, konstantni rychlost nebo zpomaleni.

Fm = vypoclet prdmérné axialni sily
N = vypocet primérnych otacek

NiZe uvedenad tabulka uvadi hodnoty zrychleni, rychlosti a zpomaleni pro kazdou jednotlivou fazi pracovniho cyklu.

Ey

|

- ”(Fal
{

3. Mgy tar) + ('Fw:l3 “Myer " tyer) + (Ftt‘.|.3 gy ta) + (-F;ma “Man * tan) + (qus “Myen * tuen) + (Fa‘uB “Nan * tan)

(a1 * tar) + (Myer * tuer) + Mgy~ tan) + ot (an  tan) + My " tuen) + (Mg tan)

Faze 2

Faze ,.n”

Priklad aplikace

Faze 1

Faze 2

Faze 3

Timto
zplsobem je

Fa =142 N;
Ngy = 630 rpm;
tar = 0,7 %;

Fap = 616 N;
Ngz = 450 rpm;
Loz = 4.8 %;

Fag = 997 N;
Ng3 = 240 rpm;
ta = 7,1 %

Zrychleni
Konstantni rychlost
Zpomaleni

Zrychleni
Konstantni rychlost
Zpomaleni

Fyey =98 N;
Nyer = 1260 rpm;
tyer = 12,9 %y

Fuez =589 N;
Nyez = 900 rpm;
by = 33,3 %;

Fyez = 981 N;
Myez = 480 rpm;
tyes = 28,6 %

Fa2
Fvc2
Fd2

Fan
Fven

Fyy =54 N;
ngy = 630 rpm;
tyr = 0,7 %;

Fyp = 562 N;
Ngy = 450 rpm;
taz = 4.8 %;

Fy3 = 965 N;
Ny = 240 rpm;
taz = 7,1 %;

Ky = (Fgy My~ tar) + (Fex *Nper * tuer) + (Fh My tan)
Ky = (F3 -z taz) + (Fiez “ Mz ~ tuez) + (Fi - az - taz)
K3 =(F¢:33'“as'taa)+(F3f3'“v:3‘ts:3)+(Fds‘3'nﬂa'tdﬂ)

(a1 * tar) + (Myer * toer) + (g “tar) + oo+ (Mg Lan) + (Myen * tuen) + (Man * tan)
tar Flyey Htgr + ot tan Ftyen + tan

na2 ta2
nvc2 tve2
nd2 td2
nan tan
nven tven
ndn tdn

Ty =gy + 1ty +tay

Ty = taz + tucz + taz
Ty =gz + byez + Las

My = (Mg~ tar) + (Muct * tuer) + (Mg * tar)
Ny = (Mg * taz) + (Myz * tuca) + (Nga -~ taz)
N3 = (Nag * taz) + (Muca * tuea) + (g3 -~ taz)

mozné urdcit:

A’na zaver R TSR,
vime, ze: ™ (114 +?tz+?l3} '

_Mtnytng

ST AT, T, oeoTTem

Zrychleni

Konstantni rychlost
Zpomaleni

CELKEM 100,0
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Vypocet potiFebného krouticiho momentu [Nm]

Fa = Celkova vnéj&i ax. sila (zatiZeni) na pistnici [N] Cror = Cy1 + Cyz + Cus
p = Stoupani kuli¢kového Sroubu [mm]

n = Vykon Foop 1
Cwy = Kroutici moment nutny pro prekonani vnéjsiho zatizeni [Nm] Cur = 2m-1000 1

Jror = Moment setrvacnosti rotujicich ¢asti [kg-m2]
Jp = Moment setrvaénosti rotujicich komponentd s pevnou délkou [kg-m2]
Jy =Moment setrvacnosti rotujicich komponentd s proménlivou délkou [kg-m2]

Jror = (g +Jy) - 107°

Jy=Ky-C
Ky = Soucinitel setrvacnosti rotacnich soucasti s proménnou délkou [kg-mm2/mm] v

C = Zdvih pistnice [mm]

w = Uhlové zrychleni [rad/s?] . _a-2m-1000

a = Linearni zrychleni kul. $roubu [m/s2] @ p

Cwz = Kroutici moment nutny pro prekonani setrvacnosti rotujicich ¢asti [Nm]

Cyz = Jror " & —
M2 = JToT N

Frr = Sila potfebna k presunu posuvnych soucasti [N] Frr = Frp + Fry
Frg = Sila potrebna k presunu posuvnych soucasti s pevnou délkou [N]

Fry = Sila potfebna k presunu posuvnych soucasti s proménlivou délkou [N]
m¢q = Hmotnost komponentd s pevnou délkou [kg]

Krv = Koeficient hmotnosti pro komponenty s proménlivou délkou [kg/mm]

Cy3 = Kroutici moment potrebny pro presun posuvnych soucasti [Nm]

Frp=mc-a
Fry =Kpy-C-a

Con— Frr-p 1
M3 ™ 211000 7

Hodnoty hmotnosti a pevnych a rotaénich momentu setrvaénosti soucasti el. valcl Fady 3E

Velikost JF [ kg-mm?2] KV [ kg-mm2z/mm ] mC1[kgl KTV [ kg/m1
20 2,1 6,13 0,12 0,46
32 2,1 6,13 0,13 0,46
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Mini elektrické valce 3E
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Zivotnost valce v zavislosti na primérné aplikované axialni sile (standardni podminky pouziti)

z ; =
£ 1000 _pyg Z 1200 —P10
P03 ~-P03
1000 .
800 |
800
600
600
400
400
. \ ~~~~~~~~ \
S — T
200 T e
200
0 X . 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
L [km] L [km}]
Velikost 20 Velikost 32
F = Axialni sila [N] F = Axialni sila [N]
L = Zivotnost [km] L = Zivotnost [km]
Krivka stanovena pro koeficient fw = 1 Krivka stanovena pro koeficient fw = 1
Max. pripustna rychlost posuvu v zavislosti na délce zdvihu
2 1400 2 1400
E ~P03 E P03
> —p10 7 \ —P10
1200 1200 \
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200 T
0 0
0 100 200 300 0 100 200 300 400 500
¢ [mm] ¢ [mm]
Velikost 20 Velikost 32
v = rychlost [m/s] v = rychlost [m/s]
¢ = zdvih [mm] ¢ = zdvih [mm]
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Zivotnost valce v zavislosti na primérné aplikované axialni sile (standardni podminky pouZziti)

900 £ 1200
w i
—20 « —32

800

1000
700
600 800
500

600
400
300 400 — |— PN
200

200
100

0 0 : ‘
50 100 150 200 250 300 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
¢ [mm] ¢ [mm]
Velikost 20 Velikost 32
F = staticka axialni sila [N] F = staticka axialni sila [N]
¢ = zdvih [mm] ¢ = zdvih [mm]

Pro delsi zdvihy nebo prodlouzeni hrideli nez je standard, nas prosim kontaktujte.

Sada pro axialni pripojeni motoru - AM

Dodavka obsahuje:
1x téleso priruby
1x pruzna spojka
4x matice

4x montazni Sroub

- KW
%-—L—S*
! P, -
; —we iz |
!7 ]
LN ¥ I
’MF el N _{ |
a4 .
Model Velikost Motor Stupen kryti @c ¢DM TF MxD PF
AM-3E-20-0017 20 MTS-17-... IP40 22 5 31 @3,5x14,5 5
AM-3E-32-0023 32 MTS-23-... IP40 38,1 6,35 4714 M4x15 9
AM-3E-32-0024 32 MTS-24-... IP40 38,1 8 4714 M4x15 9
AM-3E-32-0100 32 MTB-010-... IP40 30 8 31,8 M3x9 5
Model F LS XW | Nom, kr, moment (Nm)(A) | Max kr, moment (Nm)(A) | J[kgmm2] | Hmotnost [g] n
AM-3E-20-0017 42,0 24 53 5 10 0,85 127 0,78
AM-3E-32-0023 56,4 20 49 5) 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0024 56,4 20 49 5 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0100 41,5 25 54 ® 10 0,85 144 0,78

(A) Trvale aplikovatelny to¢ivy moment za idedlnich montaZnich a provoznich podminek.
(B) Togivy moment pouZitelny v kratkych intervalech za idealnich montaZnich a provoznich podminek.
Pro dalsSi podrobnosti nas prosim kontaktujte infoldmatis.cz
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Stranova priruba pro motor - sada PM

LT
F1 ig_] MxD _TF
i s CI!
I LJI L] @u_
! a -
| Py
< @E@ o
© 9 ) E
il E{ e . )t
< oo |
i G
F G2
Sada stranové priruby obsahuje: Podrobné informace o dalsich moznych
1x predni viko velikostech pripojovanych motord
1x zadni viko a planetovych prevodovek na poptani
2x femenice na infoldmatis.cz
2x svérné pouzdro
1x deska pro remenici
1x ozubeny remen
3x matice
4x Sroub zadniho krytu
2-4x upevnovaci Sroub
2x valcovy Cep
4x Sroub pro upevnéni motoru
Model Vel, Motor Stupen kryti A B © E F1 TG G1 G2
PM-3E-20-0017 20 MTS-17-,,, P40 83,5 17,5 45 35 42,5 22 26 29
PM-3E-32-0023 32 MTS-23-,,, P40 116,5 21 67,5 42 56,5 32,5 28 31
PM-3E-32-0024 32 MTS-24-,,, P40 116,5 21 67,5 42 56,5 32,5 28 31
PM-3E-32-0100 32 MTB-010-,,, IP40 87 21 45 42 42 32,5 28 31
Model Vel, @DC oM LS LT TF MxD Jlkgmm2] | Hmotnost [g] n
PM-3E-20-0017 20 22 5 20 25 32 M3 x 4,5 3,96 218 0,62
PM-3E-32-0023 32 38,1 6,35 19 26,5 47,14 M4 x 6 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0024 32 38,1 8 19 26,5 47,14 M4 x 6 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0100 32 30 8 19 26,5 31,82 M3 x 6 5,82 245 0,62

E 2
=
Sig
16
1,4
1.2
]
08
06
04
05 -
0’2 - e
0 i i ‘ ° | |
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [rpm] n [rpm]
PM-3E 20... PM-3E 32...
M, = kroutici moment [Nm] M, = kroutici moment [Nm]
n = pocet otacek za minutu n = pocet otadcek za minutu
Krivky se vztahuji k pracovnimu cyklu 70 % Krivky se vztahuji k pracovnimu cyklu 70 %
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Patkové uchyceni valcu - typ B-3E-AM

Material: pozinkovana ocel
Sada uchyceni B-3E-AM obsahuje:
2x uchyceni

4x montazni Sroub

+ = pripoCtéte zdvih

L
________________________ _6__._._._....__._,__,._ R 1
I i T
AQ AU
= | XA
SA +
Model Velikost Kompatibilni s sA | XA [ AH | TR [ AT [ au | Ao [ ¢AaB | ER
B-3E-20-AM 20 AM-3E-20-0017 135 | 105 | 27 | 44 4 16 9 | 45 | 55
B-3E-32-AM-1 32 AM-3E-32-0023 / AM-3E-32-0024 | 109 | 100,5| 36 | 52 4 16 9 | 45 | &2
B-3E-32-AM-2 32 AM-3E-32-0100 99 | 905 | 36 | 52 4 16 9 | 45 | 62

Patkové uchyceni valcu - typ B-3E-PM

Material: pozinkovana ocel
Sada uchyceni B-3E-PM obsahuje:
2x uchyceni

4x montazni Sroub

+ = pripoCtéte zdvih

el e e e e e e e e e e e e _0_ ________ L
I T/ Nl 1
— AU AD
< [ XA +
SA +
Model Velikost Kompatibilni s SA XA AH TR AT AU AO PAB ER
B-3E-20-PM 20 PM-3E-20-0017 133 | 124,5 27 JA 4 16 9 4,5 55
PM-3E-32-0023 / PM-3E-32-0024
B-3E-32-PM 32 PM-3E-32-0100 135 | 126,5 36 52 4 16 9 4,5 62
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Mini elektrické valce 3E

-

< cke va 3
CAMOZZI Prislusenstvi
Automation
Pfedni kyvné uchyceni valct 3E - typ FN
Material: pozinkovana ocel
Sada celniho kardanového uchyceni FN obsahuje:
1x téleso uchyceni s cepy
4x montazni Sroub
4x podlozka
TY L. ™M T

Model 0 TK TY XH us TL ™ @TD R
FN-3E-32 32 14 6,5 20 46 12 50 12 1
UloZeni pro kyvné uchyceni FN - typ BF
Material: hlinik
Sada ulozeni BF obsahuje:
2x téleso uloZeni
—
o
I
] : ! :
! ! !
- - + WY o7 . JUN U i -
Bl | ! 1
L ! : ;
T ’
i HB
o IH
uL
Model 0 OCR NH C B3 TH UL FK FN B1 B2 HB
BF-32 32 12 15 7,5 3 32 46 15 30 6,8 11 6,6

matis s.r.o.
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Mini elektrické valce 3E
Prislusenstvi

<

CAMOZzzI

Automation

—f

Uchyceni na predni prirubu valce 3E - typ D-E

Material: hlinik

Sada uchyceni typ D-E obsahuje:
1x deska uchyceni

4x montazni Sroub

4x podlozka

+ = pripoctéte zdvih

UF .
W MF B TF
o0
| b |
i i
bbb | £
|
L] |
Model Velikost w MF TF R UF E FB
D-E-3E-32 32 16,5 10 b4 32 80 45 7

Upinaci lista valcu 3E - typ BG

Material: hlinik

Sada list typu BG obsahuje:
2x upinaci lista

b2

Model Velikost El E2 P A1l B Sroub 9D1 @D2 H1 H2 Hmotnost [g]
BG-3E-20 20 60 48 5 38 47,5 M4 4,5 7,5 5 55 31
BG-3E-32 32 67 48 5 38 54,5 M4 4,5 7.5 5 7.5 35
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CAMOZzzI

Automation

Mini elektrické valce 3E
Prislusenstvi

Patkové uchyceni valcu 3E - pfimé - typ L

Material: hlinik

Sada patkového uchyceni typu L obsahuje:

1x téléso uchyceni
4x montazni Sroub
4x podlozka (pouze pro vel. 32)

+ = pripoctéte zdvih valce

-

XD+

o

Model

Velikost

@CD

FL

XD+

MR

EW

L-3E-20

20

14

20

151,5

34

16

L-3E-32

32

10

22

151,5

10

46

16

Patkové uchyceni primé - typ C

Material: hlinik

Sada patkového uchyceni typ C obsahuje:
1x téléso uchyceni

4x montazni Sroub

4x podlozka

+ = pripoctéte zdvih valce

Model Velikost @cD L FL
C-3E-32 32 10 13 22

XD+ MR E CB UB
212 10 46 26 45
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L ' Mini elektrické valce 3E ({4

Prislusenstvi CAMOZZI

Automation

Uchyceni valct 3E patkové UHLOVE (90°) - typ ZC

CETOP RP 107P
Material: hlinik

Dodavka Uhlového uchyceni typu ZC obsahuje:
1x téleso Uhlového uchyceni

+ = pripoctéte zdvih valce

XD+ ai

Hemy

&

K

R

VAN

L5
PH

HB

BT

BA
UR

Model Velikost | PEB | OCK | @HB | XD+ | TE UL EA GL L5 RA EM UR PH BT BR
ZC-32 32 11 10 6,6 212 38 51 10 21 1,6 18 26 31 32 8 10

Prirubové uchyceni zadni se sférickym okem - typ R

Dodavka uchyceni typu R obsahuje ::

1x téleso uchyceni véetné sférického oka
4x montazni Sroub

4x podlozka

+ = pripoCtéte zdvih valce

Model Velikost /][04 L DL XN+ MS E EX EP /4

R-3E-32 32 10 12 22 212 18 45 14 10,5 4°
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[ L4 Mini elektrické valce 3E
CAMOZZI Prislusenstvi i

Automation

Cep S pro spojeni uchyceni

Dodavka Cepu S obsahuje:
1x ¢ep z materialu INOX 303
2x krouzek Seeger, ocel

T——

A 4
N |
i |
L2
L3
L1
L
Model Velikost @d L L1 L2 L3
S-32 32 10 52 46 1,1 3
Kloubové oko na pistnici - GA
L&/ ""' 150 8139
t \ Material: pozinkovana ocel
L \ -~ —
< l} AX
| CE
Model Velikost OCN U EN ER AX CE KK oT z SW
GA-20 20 8 9 12 12 16 36 M8 x 1,25 12,5 6,5 14
GA-32 32 10 10,5 14 14 20 43 M10 x 1,25 15 6,5 17

matis s.r.o. |
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Mini elektrické valce 3E ({4
’_I CAMOZZI

Prislusenstvi

Automation

Vyrovnavaci spojka na pistnici - GY

Material: slitina zinku a pozinkovana ocel

SW
N
- M-~ o
~
° i
SW1
— x
:‘ x
R E =Sy ss=:
L1 L2
113 ] AX
CE
L
Model Velikost KK L CE L2 AX | SW |SW1| L1 L3 oT oD E 7B (1]od z
GY-20 20 M8 x1,25 65 32 5 16 14 10 16 12 12,5 13 [ 10 20 15
GY-32 32 M10 x1,25 74 35 6,5 18 17 11 19,5 15 15 19 10 14 28 15

Vidlice na pistnici - typ G

S ﬂ IS0 8140
| Material: pozinkovana ocel
i E R iceac ) P

CE
|
3 ER_,{@) |
R _
LE
~E

B
CM

Model Velikost @CK LE CM CL ER CE KK B 9B1
G-20 20 8 16 8 16 10 32 M8 x1,25 22 14
G-25-32 32 10 20 10 20 12 40 M10 x1,25 26 18
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Mini elektrické valce 3E
Prislusenstvi

<

CAMOZzzI

Automation

-

Pojistna matice na pistnici - typ U

o
@ \ IS0 4035 I
_ Material: pozinkovana ocel
""--—.4')
m
Model Velikost D M SW
U-20 20 M8 x1,25 5 13
U-25-32 32 M10 x 1,25 6 17
Vyrovnavaci spojka - typ GK
L
L3 Lé L1
B1
N ]f\‘\.n Y
i sl , i
L {E_n eX Pt %; § [}
I /,' }'J 7?......._.\...1
Material: pozinkovana ocel | L sw2/ Swi AX SW
Model Velikost KK L L1 L3 L4 PA | @D H | SW | SW1 | SW2 | B1 AX z
GK-20 20 M8 x 1,25 | 57 26 21 5 8 125 | 19 17 11 7 13 4 16 4 2
GK-25-32 32 M10x 1,25 | 71,5 | 35 20 7,4 14 22 32 30 19 12 17 5 22 4 2
Deska na pistnici s vyrovnavaci spojkou - GKF
Material: pozinkovana ocel
B L
TF L1
D 0.5
i x
N QO - BT
N £40% Y N S —
/ 0 <l v 5 ---——{ {.7 TEa— P e
SRECE: O~ <
Model Velikost KK A B R TF L L1 | oD @D1 @D2 SW E
GKF-20 20 M8 x 1,25 30 35 20 25 22,5 10 - 14 55 - 13 1,5
GKF-25-32 32 M10 x 1,25 37 60 23 36 22,5 15 6,8 18 11 6,6 15 2
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Mini elektrické valce 3E [ {4
’ Sada valce s motorem CAMOZZI

Automation

Sada valce s prirubou a krokovym motorem

Valce jsou dodavany se standardnimi prirubami AM a PM a namontovanym krokovym motorem.

3E -020-BS-0100 - P10

1
<

1
~
>

1
1>

1
jo

1
im

Série
3E
Velikost
20
32
Kulickovy Sroub

Zdvih v mm

Stoupani kulickového Sroubu

P03= 3 mm
P10=10 mm
Zavit na pistnici
M: vnéjsi
F: vnitrni

Prodlouzena pistnice
(__ _)=prodlouzena pistnice o _ __ mm

Pfiruba pro motor
AM = sada pro axialni pripojeni motoru
PM = sada pro paralelni pfipojeni motoru PM

Motor
A=MTS 17
B =MTS 23
C=MTS 24

Brzda

0 = bez brzdy

B =s brzdou

Enkodér

0 = bez enkodéru
E = s enkodérem
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Mini elektrické valce 3E
Sada valce s motorem ’

Sada valce s prirubou a krokovym motorem - primé propojeni AM

Z)
£l o+

i A|
i o5 E——— L I L —— :
O
I
|
L AM _WH
Model "'(ils't Krokovy motor AM | AF | B6 | E E2 | KF KK L1+ | oMM
JAMAQO-... | 20 | MTS-17-18-050-0-0-5-C % | 1 10 | 35 | 425 | M6 | M8x125| 176 | 14
JAMABO-.. | 20 | MTS-17-18-050-0-F-S-C % | 1 10 | 35 | 425 | M6 | M8x125 | 206 | 14
JAMBOO-... | 32 | MTS-23-18-060-0-0-5-C 19 | 13 | 10 | 42 | 564 | M8 |MI0x125| 163 | 14
JAMBOE-... | 32 | MTS-23-18-060-0-0-E-C 19 | 13 | 10 | 42 | 564 | M8 |Miox1.25| 189 | 14
JAMBBE-... | 32 | MTS-23-18-060-0-F-E-C 19 | 13 | 10 | 42 | 564 | M8 |MI0x1.25| 230 | 14
JAMCO0-... | 32 | MTS-24-18-250-0-0-5-C 19 | 13 | 10 | 42 | 60 | M8 |Miox125] 211 | 14
JAMCOE-... | 32 | MTS-24-18-250-0-0-E-C 19 | 13 | 10 | 42 | 60 | M8 |MI0x125| 235 | 14
JAMCBE-... | 32 | MTS-24-18-250-0-F-E-C 19 | 13 | 10 | 42 | 60 | M8 |Miox125| 276 | 14
Model R RT SW1 SW2 TG WH Z)+ hmot. zakl. 0 [g] hmot. na zdvih [kg/m]
JAMAQO-... | 16 Mé 13 13 2% 75 | 184 800 257
JAMABO-... | 16 Mé 13 13 2% 75 | 214 910 257
.JAMBOO-... | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 171 1000 3.64
JAMBOE-... | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 19 1100 3,64
.JAMBBE-... | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 237 1200 3,64
JAMCO0-... | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 218 1980 3.64
JAMCOE-... | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 243 2080 3,64
JAMCBE-.. | 19 M5 13 17 | 325 | 75 | 284 2180 3.64
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Mini elektrické valce 3E [ L4
’ Sada valce s motorem CAMOZZI

' Max. sila v zavislosti na rychlosti el. valce s primym propojenim motoru AM
=

S ridici jednotkou série DRCS

350

900 24V % 24V
800 _'\‘_\ r - - — —48V 300 —48v
700 ; S
! 20 | ]
600 !
500 L 200
400 \ : 150
300 k
N \ 100
200
100 ' ’ %0 S
0 A \ 0 ‘\,_\ ﬁ
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E020BS...P03.../AMA... (MTS 17) 3E020BS...P10.../AMA... (MTS 17)
F = Sila [N] F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s] v = Rychlost [m/s]
Z 1200 —--24V Z, 400 =24V
- 1000 . - B " a0 : ' ’ ' T
T 300 e
800 \ 050 L \
600 L - 200
400 k C 150
100
200
) \ 50 ~
0 E . 0 :
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0000 0100 0,200 0,300 0400 0,500 0,600
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AMB... [MTS 23) 3E032BS...P10.../AMB... [MTS 23)
F = Sila [N] F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s] v = Rychlost [m/s]
Z. 1200 : —2qy  Z, 1200 24V
- —48y & —48V
1000 S 1000
800 800 - —
600 600
400 400 —-
200 : 200
0 0
0 001 002 003 004 005 006 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AMC... (MTS 24) 3E032BS...P10.../AMC... (MTS 24)
F = Sila [N] F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s] v = Rychlost [m/s]
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[ L4 Mini elektrické valce 3E
CAMOZZI Sada valce s motorem ’

Automation

Set valce s prirubou a krokovym motorem - paralelni propojeni PM

71«
L1+ i
M i
Sw1
e [ e o~
I ~
|
AR_|
WH| BG
L2 +
v
o
< SW2 Sw1
O 61 [ o |-
LAM_WH|
Model |Vel.|  Motor AM | AF | BG | E | E2 | KFE | M | A KK | L1+ | L2+ |0MM| R | RT
MTS-17-18-
/PMADO-...| 20 | MISTTIB | g an | g0 | 35 | 425 | M6 | 74 | 835 |M8x1.25 [ 101 | 104 | 14 | 16 | M4
MTS-17-18-
/PMABO-...| 20 | MISSTI8 g g |10 | a5 | 425 | Me | 104 | 835 [Mex125 | 101 | 104 | 14 | 16 | Ma
MTS-23-18-
/PMBOO-...| 32 | MISZI8 | g9 a3 | g0 | 42 | 564 | M8 | 67 1165 M10x1,25| 103 | 106 | 14 | 19 | Ms
/PMBOE-... | 32 | MTS-23-18- | 4o 1 ys | 40 | 42 | 564 | M8 | 925 [1165|M10x1.25| 103 | 106 | 14 | 19 | M5
060-0-0-E-C
./PM- MTS-23-18-
SIPM g | MIS2I8 | g | 13 | 10 | 42 | Ses | M8 [1335( 1165 |M10x1.25( 103 | 106 | 14 | 19 | Ms
MTS-24-18-
APMC00-...| 32 | MISZ418 | g9 |13 | 10 | 42 | 60 | MB | 1145|1185 |M10x1.25| 103 | 106 | 14 | 19 | Ms
MTS-24-18-
APMCOE-...| 32 | MIS2418 | g9 |13 | g0 | 42 | 60 | M8 | 139 | 1185 |M10x1.25| 103 | 106 | 14 | 19 | Ms
MTS-24-18-
IPMCBE-...| 32 | 152618 199 | 43 | a0 | 42 | 60 | M8 | 180 |1185|M10x125] 103 | 106 | 14 | 19 | M5
Model SW1 | SW2 | TG WH | ZJ+ | ZY+ | doporudeny min. zdvih (A) | Hmot. zakladni 0 [g] | Hmot. na zdvih [kg/m]
JPMAQO-... | 13 | 13 | 24 | 75 | 109 | 112 10 890 2,57
JPMABO-... | 13 | 13 | 24 | 75 | 109 | 112 10 1000 257
JPMBOO-... | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 10 1240 3,64
JPMBOE-... | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 10 1340 3.64
JPMBBE-... | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 40 1440 3.64
JPMCO0-.. | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 20 2200 3.64
JPMCOE-... | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 45 2320 3.64
JPMCBE-.. | 13 | 17 | 325 | 75 | 111 | 114 85 2420 3,64

(A) Minimalni zdvih pro L1 musi byt vétsi nez M, viz .minimalni zdvih” v tabulce technickych parametrd.
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Mini elektrické valce 3E ({4
Sada valce s motorem CAMOZZI
Automation
Max. sila v zavislosti na rychlosti el. valce s paralelnim propojenim motoru PM
S ridici jednotkou série DRCS
Krivky se vztahuji k pracovnimu cyklu 70 %
Z 9 Z 300
Z gy & 24V
* 800 —agv " . —48V
250
700 \
600 f—\ 200
500
150
400
300 100
200
AN 50
100 I \
0 : 0
0,000 0,020 0,040 0,060 0,080 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,250
v [m/s] v [m/s]
3E020BS...P03.../PMA... (MTS 17) 3E020BS...P10.../PMA... (MTS 17)
F = Sila [N] F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s] v = Rychlost [m/s]
Z. 1200 24y Z 350 24V
w —a4gv W —48v
1000 300 \ -
250 o
800
200 Yo~
600
150
400
100
200 50
0 : \| 0 :
0,000 0,050 0,100 0,150 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../PMB... (MTS 23) 3E032BS...P10.../PMB... (MTS 23)
F = Sila [N] F=Sila [N]
v = Rychlost [m/s] v = Rychlost [m/s]
Z 1200 eoqy  Z 1200 ey
w —agy & —a48V
1000 1000
800 800 -
600 600
400 400
200 200
0 0 !
0,000 0,010 0,020 0,030 0040 0,050 0,060 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../PMC... [MTS 24) 3E032BS...P10.../PMC... [MTS 24)

F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s]
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F = Sila [N]
v = Rychlost [m/s]
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CAMOZzzI

Automation

Mini elektrické valce 3E
Snimace polohy

-

Magneticky snimac polohy do drazky ,.D“, 3 kabely, pFimy

/ ID i
"' 38
g S | M
’ e S i
\1]‘7 \\#///
) SPINACi BOD
6 LED
IS} e S e =
4.6 22 L
q A Al el o . Max. Max. L = délka
Obj. kod Spinaci funkce | Zapojeni Napéti Vystup proud vjkon Ochrana Kabeld
CSD-D-334 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC PNP | 200 mA 6W proti prepdlovani a prepéti 2m
CSD-D-334-5 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10 + 27V DC PNP | 200 mA 6W proti prepolovani a prepéti 5m
CSD-D-374 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC NPN | 200 mA oW proti prepdlovani a prepéti 2m
CSD-D-374-5 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27VDC NPN | 200 mA 6W proti prepolovani a prepéti 5m
Magneticky snimac polohy do drazky ,.D“, 3 kabely, pfimy
/ ID 1
‘”l 3.8
- B= T Y
‘ =g ' ‘ o ||
) |
N
- 1| 1t
4.6
| I
I | —
i
L
A A A eed] - . Max. Max. L = délka
Obj. kod Spinaci funkce | Zapojeni Napéti Vystup proud vjkon Ochrana Kabeld
CSD-H-334 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC PNP | 200 mA oW proti prepdlovani a prepéti 2m
CSD-H-334-5 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27VDC PNP | 200 mA 6W proti prepolovani a prepéti 5m
CSD-H-374 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10+ 27V DC NPN | 200 mA 6W proti prepdlovani a prepéti 2m
CSD-H-374-5 | Magnetorezistentni | 3 kabely 10 + 27V DC NPN | 200 mA 6W proti prepolovani a prepéti 5m
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Mini elektrické valce 3E ({4

Snimace polohy CAMOZZI
Automation
Magneticky snimac polohy do drazky ,,.D“, M8-3 pin, pfimy
Délka kabelu: 0,3 m Ik
Pozn.: prodluZovaci kabely - viz strana 146
--'°"\-L
=3
SENSING POINT
. 6 LED kb
/ / ]
SO = e—— e 2EAH - e Hrt e 5 €3]
22 300 36
Obj. kod Spinaci funkce Zapojeni Napéti Vystup TS N’Iax. Ochrana
: proud vykon
CSD-D-364 | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8 pin 10+ 27V DC PNP 200 mA bW proti prepdlovani a prepéti
CSD-D-384 | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8 pin 10+ 27V DC NPN 200 mA 6W proti prepdlovani a prepéti
Magneticky snimac polohy do drazky ,,D“, M8-3 pin, Ghlovy
Délka kabelu: 0,3 m
Pozn.: prodluzovaci kabely - viz strana 146
b6
e 7. ‘
""""""""""" 10 =M ’\‘1 |
39.5
Obj. kod Spinaci funkce Zapojeni Napéti Vystu Max. Max. Ochrana
)- p poj p ystup proud vykon
CSD-H-364 | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8 pin 10+27VDC PNP 200 mA bW proti prepdlovani a prepéti
CSD-H-384 | Magnetorezistentni | 3 kabely, M8 pin 10+ 27V DC NPN 200 mA 6W proti prepdlovani a prepéti
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